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Laczniki krancowe typu PEM2

LACZNIKI KRANCOWE

taczniki krancowe typu PEMZ2 sa przeznaczone do pracy w ukiadach sterowniczych,
kontrolnych i pomiarowych np. w obrabiarkach, osprzecie technologicznym, w przemysle
spozywezym, w maszynach pakujacych itp. Korpus wykonany jest z metalu, a precyzyjne
wykonanie zapewnia daobre uszczelnienie. Glowice umozliwiaja skuteczne przetaczenie
zestykow dziatajacych niezaleznie {migowo) lub zaleznie. Przewdd zamocowany jest na state,
co zapewnia trwata i bardzo dobra szczelnosé. Male wymiary lacznikow umozliwiaja
zamocowanie ich wszedzie tam, gdzie wielkosc przestrzeni montazowe| jest ograniczona.

Rysunki techniczne tacznikow krancowych w formacie ".dwg’, znajduja sie na stronie
internetowej www.pokoj.com.pl w zakiadce oferta, materiaty do projektowania.

Dane techniczne
TYP
Normy

Napiecia znamionowe faczeniowe Ue

Prady znamionowe taczeniowe le
Kategorie uzytkowania
Napigcie znamionowe izolacji Ui (IEC 60947-1)

Napigcie znamionowe udarowe wytrzymywane Ujmg
Stopien ochrony (IEC 60529)

Stopien zanieczyszczenia srodowiska wg IEC 60847-1
Zaberpieczenie zwarciowe

(typ | max. warto$ci danych znam. urzadz. zabezpieczajgcego) Ue<500V a.c. Bi-Wis

Prad cieplny umowny tacznika w powietrzu I (IEC 60947-5-1) 0=40°C
Trwatosc mechaniczna

Zabezpieczenie przeciw wstrzasom elekirycznym (IEC 80536)
Temperatura otoczenia

Max. czestosc przestawien

Opomosc stykowa

Oznakowanie przytaczy

Diugosc przewodow przytaczeniowych

Przekrdj przewodow przytaczeniowych

Materiat obudowy

Laczniki PEM2 - glowica G11

popychacz metalowy

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat tgczenia
oi1p 13 40 S50 mm :rj-ﬁ

37-882Z  PEM2G11Z & T e e Zb 1. (| (INO+INC)
it Me— - '
t® [
[acw)
0 18 34 58 mm ! | !

a7-B82X  PEM2G11X & e =~ Zb [. || (INO#INC)
12 | B eng

» - purkty otw. skutecznego (% olwarcie skuteczne  Vmm=0.5 [mis); Frn=15 [N]; Fa=30 [N]

Laczniki PEM2 - glowica G12

popychacz metalowy z rolka stalowa rownolegia 812

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

Zh - zestyki ruchome s odizolowane

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat laczenia Opis
017 33 88 ajg :—E(_-T_J"
et i P b dziatanie niezalezne
g e — L (INo+ING :
37-B83Z PEM2G12Z & E;ﬁ P Zb tal L ( ) (migowe)
— @
rac
0 33 53 a7 mm ¥ Iy !
37-B83X PEMZ2G12X & e i ——C Zb ([ ! (INO+1INC) dziatanie zalezne
&5 -
e

» - punkty otw, skutecznego  @® otwarcie skuteczne  Vmae=0,1 [Mis); Fan=10 [N]; Fac=30 [N]

Zb - zestyki ruchome sg odizolowane
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LACZNIKI KRANCOWE

Laczniki PEM2 - gtlowica G13
popychacz metalowy z rolka z tworzywa rownolegia @12

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat faczenia Opis
s E-E;"Ta: dziatanie niezalezne
2 E - e e — L1 (INO+ING ;
37-B84Z PEM2G13Z & i;ﬁ - Zb =) Mi ( + ] (migowe)
[ —" [
&
0 33 s54 a7 mm ! | !
37-B84X  PEM2G13X & o i L Zb a1 (INO+INC) dziatanie zalezne
55 Umt !
[

» - punkty otw. skutecznego % otwarcie skuteczne Vmae=0,1 [Mis], Frin=10 [N}, Fa=30 [N] Zb - zestyki ruchome s3 odizolowane

Laczniki PEM2 - glowica G14
popychacz metalowy z rolka stalows prostopadia 812

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat laczenia Opis
ra )
378852  PEM2G14Z & et~ 25 | (INOsiNgy  O7idtanie niezaleine
1 P — Yo m| (migowe)
[
rac )
0 33 53 87 mm ! | !
37-B85X  PEM2G14X & E e ———C Zb :.J' (: (INO+1NC) dzialanie zalezne
55 | )

* - punkty otw. skutecznego € otwarcie skuteczne  Vma=0,1 [mis]; Fmin=10 [N}, Fa=30 [N]  Zb - zestyki rushome sq odizolowane

Laczniki PEM2 - glowica G15

popychacz metalowy z rolka z tworzywa prostopadia @12

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat laczenia Opis
a17 33 839 47 mm :r?:{lr--i-]i d d . \ | .
37.B8E7Z B — - 1 E INO+INC Z1 BI"!IEI nezalezne
PEM2G15Z @& %ﬁ'_l—l—_. Zb a1 ( ) (migowe)
S — [am
rac )
0 33 58 &7 mm Lok
37-B86X  PEM2G15X & e m—— Zb :j"(: (INO+1NC) dziatanie zalezne
55 B

« - punkty otw. skutecznego (% otwarcie skuleczne V=01 [MiS] Fmn=10 [N}, Fac=30 [N]  Zb - zestyki ruchome sg odizolowane

Laczniki PEM2 - glowica G21

popychacz metalowy z dodatkowym mocowaniem za gwintowana glowice

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat laczenia Opis
g —Liat S E—:fr' dziatanie niezalezne
5 H e e LT (INO+ING :
ar-Ba7z PEM2G21Z & ,:, % Zb =) L ( + ] (migowe)
[ ..: 1_W_
r&CE
a 18 34 50 mm

S0 A
It
37-BBTX PEM2G21X & ,j' ! (TNO+1INC) driatanie zalezne
B A

e — Zb
a2

* - punkty otw. skutecznego % olwarcie skuteczne Vma=0,5 [mis], Frn=15 [N}, Fa=30 [N] Zb - zestyli ruchome sg odizolowane

Laczniki PEM2 - glowica G22

rolka stalowa rownolegia ©10,4 z dodatkowym mocowaniem za gwintowana glowice

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat taczenia Opis
Salad 8 i FTTE: dziatanie niezalezne
5 e L (INO+ING :
37-B88Z  PEM2G22Z & e r= Zo Wl ) (migowe)
[am
raca)
o 33 a4 87 mm L L
37-B88X  PEM2G22X & L s T— Zb x| || (INO+1NC) dzigtanie zalezne
55 e )

« - punkty otw. skutecznego &% olwarcie skuleczne  Vmao=0,1 [mis]; Fmnn=10 [N}, Fx=30 [N]  Zb - zeslyki ruchome sg odizolowane

Laczniki PEM2 - glowica G23

rolka z tworzywa rownolegia 10,7 z dodatkowym mocowaniem za gwintowana glowice ”

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat iaczenia Opis
017 33 649 &z :—E(__i-_J:
; 8 87 mm VL - S ,
- By — D (ANO+ING dma}ame? niezalezne
37-B88Z PEM2G23Z E;ﬁ . Zb i) Li ( 1 (migowe)
— [
8T
4 33 54 47 mm 1
37-BBAX PEM2G23X & e —~ Zb 1 ]! (INO+1NC) dziatanie zalezne
55 D e
Fae

» - punkty otw. skutecznego % olwarcie skuteczne Vmax=0,1 [MIS], Fain=10 [N], Fa=30 [N] Zh - zestyki ruchome s3 odizolowane

M12x1

ﬂ- ¥ ..
Sl | &

189



190

LACZNIKI KRANCOWE

Laczniki PEM2 - glowica G24

rolka stalowa prostopadia 10,4 z dodatkowym mocowaniem za gwintowang glowice

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat laczenia Opis

Q17 33 64 a7 :—E(__T_J:

37-830Z  PEM2G24Z & e — Zb ij." | (INOsiNg) ~ dzistanie niezalezne

e = e (migowe)
[
8¢ )
0 33 54 87 mm i L
37-B90X  PEM2G24X & P i me— Zb 1,7 (INO+1ING) dziatanie zalezne

54 Sl
i

» - purkty otw. skulecznego (% olwarcie skuleczne V=01 [MiS] Fmn=10 [N}, Fu=30 [N]  Zb - zestyki ruchome sg odizolowane

Laczniki PEM2 - glowica G25

rolka z tworzywa prostopadia @10,7 z dodatkowym mocowaniem za gwintowana glowice

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat taczenia Opis
aiy 3.13 8.?_ a7 mm :rsf-iﬁ: d .Eﬂanle n. ﬂl .
a7-B91Z  PEM2G28Z & 15 P e = Zb 11 (INO+INC) e =
3 P — o a Yowg) K3
e l_ g
8w
a 33 54 a7 mm 1
37-B91X PEM2G25X (= il —— . Elae Zb Ll (INO+1NC) dziatanie zalezne
55 | e
» - punkty otw. skulecznego % olwarcie skuleczne  Vmao=0,1 [mis]; Fmnn=10 [N}, Fx=30 [N]  Zb - zeslyki ruchome sg odizolowane -
Laczniki PEM2 - glowica G41
dzwignia z rolka z tworzywa &14
Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat laczenia Opis
racw,
— S B Mzm-r 0 ?-i‘- i E «{lri (INO+INC) dziatanie niezalezne
5 a8 ml B
2 — o (migawe}
= LS
s m)
a4t T4 ! 1 '
37-B92X  PEM2GHIX & P ] = Zbits f (INO+INC) dziatanie zalezne
“ ‘Ea‘;.‘_:"l = . N
» - punkty obw. skutecznego & otwarcie skuteczne Vmam=15 [M/s]; Mmia=0,08 [Nm); Mu=0 28 [Nm] Zb - zestyki ruchome sq odizolowana e :I__I; ‘iﬂ
= 5

Laczniki PEM2 - glowica G42

dzwignia z rolkg metalowa 814

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat iaczenia Opis
a14” 28 58 74 :—E(__TJ:
] | dziatanie niezalezne
5 EL ] i " (INO+1INC :
37-B93Z  PEM2G42Z B i - Zb gj‘ Li ( ) (migowe)
o e
ri("u'.u‘l
0 T o4 74 | [y i
37-B93X  PEM2G42X & e SSSSE S Zb :.ﬁ" i (INO+1NC) dziafanie zalezne
a5 |
oY

* - punkty otw. skutecznego % otwarcie skutecznge Vmea=1,5 [M/sl,  Mmin=0,08 [Nm]; Maw=0,28 [Nm] Zb - zestyki ruchome sg odizolowane

Laczniki PEM2 - glowica G51

regulowana dzwignia z rolka z tworzywa 018

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat laczenia Opis [
e b 'T“: dziatanie niezalezne ' ‘
it ] ey e a1 (INO+INC :
37-B95Z PEM2G51Z & ’:“ﬁ - Zb 1:;1_?_: { + ) (migowe) ] @ b &
ey & [} i i A T
a &t |t T4 FS"_T_JE . [ T' I ‘
£ R i 1 | i i L |
37-B95X  PEM2GS51X & S === L Zb s f (INO+INC) dziatanie zalezne . 1»'|i'
- B 2L ]
» - punikty otw. skutecznego & otwarcie skuteczne Vma=1.5 [m/s]; Memin=008 [Nm); Ma=0,28 [Nm] Zb - zestyki ruchome sg odizolowane | E‘;: X



