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164 INFORMACJE OGOLNE

taczniki krzywkowe serii 4G sg tacznikami niskonapieciowymi opracowanymi z uwzglednieniem najnow-
szej wiedzy z zakresu aparatury tagcznikowej i z wykorzystaniem osiggnie¢ nowoczesnej techniki. Zasto-
sowano w nich wytacznie materiaty izolacyjne i stykowe wysokiej jakosci. Podstawowe elementy i zespoty
konstrukcyjne sg stypizowane i wytwarzane seryjnie, co pozwala na produkcje tacznikdéw o dowolnym
programie tgczenia i oferowanie krotkich termindw dostaw.

taczniki moga by¢ produkowane w réznych wykonaniach i moga mie¢ roznorakie zastosowania. Spetnia-
ja wszystkie wymagania stawiane tgcznikom niskonapieciowym w przemysle, gérnictwie, okretownictwie
itp. Moga by¢ stosowane jako tgczniki z napedem recznym w stacjach transformatorowych, szafach
i tablicach sterowniczych, rozdzielnicach zeliwnych i blaszanych, spawarkach i w innych podobnych
urzadzeniach.

taczniki serii 4G charakteryzuja sie matymi wymiarami zewnetrznymi, duzymi zdolnosciami tgczeniowy-
mi, duzg trwatoscig tgczeniowg i mechaniczng, odpornosciag na krétkotrwate przecigzenia, a dobezpie-
czone bezpiecznikami, réwniez odpornoscig na dynamiczne dziatanie pradéw zwarcia.

ZASTOSOWANIE

taczniki krzywkowe znajdujg zastosowanie w obwodach gtéwnych i pomocniczych, a szczegdlnie:

B jako taczniki silnikowe do taczenia i sterowania napedow z silnikami jedno- i tréjfazowymi, jako przetaczniki gwiazda-
tréjkat, przetaczniki kierunku i ilosci obrotow itd.,

B w obwodach pomocniczych, sterowniczych, sygnalizacyjnych i pomiarowych, wykonane zgodnie z zagdanym progra-
mem faczenia,

B jako wytgczniki, przetaczniki i przetaczniki zaczepdw, np.
w transformatorach i spawarkach elektrycznych,

B jako przetaczniki grupowe np. do taczenia rezystorow i elementéw grzejnych,

B jako przetgczniki w funkcji przyciskéw z samoczynnym powrotem do pozycji wyjéciowe;,

B jako rozfaczniki izolacyjne.

PRZEPISY | NORMY

taczniki krzywkowe serii 4G odpowiedajg w petni wymaganiom norm: PN-EN 60947-1, PN-EN 60947-3, IEC
947-1, IEC 947-3

tacznik posiada Swiadectwo Uznania Polskiego Rejestru Statkéw oraz Deklaracje CE zgodnosci dyrektywy
europejskiej 73/23/EEC.

PODZIAL

Zasadniczy podziat na typy tacznikow i ich oznaczenie ustalone jest w oparciu o prad znamionowy. Dalszy
podziat oparty o zewnetrzne wymiary tgcznikdw rozréznia trzy grupy gabarytowe. Kazda grupa ma te same

% pokretta, ptyty przednie oraz rozstaw otwordéw mocujacych.

—1

8 Tabela 120. PODZIAE tACZNIKOW NA GRUPY

(@)

Ll grupa A0 A1l A2 A3
8 Typ tacznika 4G10 4G16 4G25 4G40 | 4G63 | 4G80 4G100
<§E Znamionowy prad taczeniowy | [A] 10 16 25 40 63 80 100
o

(@)

s

e

— BUDOWA

Kazdy tacznik krzywkowy sktada sie z odpowiedniej liczby elementéw taczeniowych, uzaleznionej od programu

faczenia, ktore w tatwy sposdb moga by¢ ze sobg montowane. Korpusy elementéw taczeniowych sg wykonane
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z tworzyw sztucznych bazujacych na melaminie, odpornych szczegoélnie na dziatanie pradéw pefznych i tuku 165

elektrycznego.

Element fgczeniowy posiada jeden lub dwa tory pradowe rozmieszczone pod katem 180°, z ktérych kazdy wy-
posazony jest w styk z podwdjng przerwg stykowa. Kazdy z nich sktada sie z dwdéch stykdw nieruchomych oraz
jednego ruchomego mostka stykowego. Mostek stykowy jest zatgczany (dociskany) sprezynami stykowymi, a
jego otwieranie nastepuje przy pomocy krzywki umieszczonej w srodku elementu tgczeniowego. Krzywki po-
szczegolnych elementéw taczeniowych sg ze soba pewnie sprzegniete, co zapewnia praktycznie jdnoczesnose
zataczania i wytgczania wszystkich stykéw. Przez zastosowanie dwuprzerwowego uktadu stykéw, oraz naktadek
stykowych ze specjalnego stopu srebra odpornego na dziatanie fuku elektrycznego, uzyskano duze zdolno-
$ci taczeniowe i wysokg trwatos¢ taczeniowa. Odpowiedni mechanizm zaskokowy napedu gwarantuje pewne
przestawienie stykéw ruchomych tacznika w poszczegolnych potozeniach ustalonych. Sprezyny napedowe
mechanizmu zaskokowego sg rozne w zaleznosci od ilosci elementéw tgczeniowych.

taczniki krzywkowe moga by¢ na zyczenie wykonane z katami przetaczania podanymi w w tabeli 122,

Tabela 121. KATY PRZELACZANIA

grupa A0 A1l A2 A3 max. liczba potozen pokretta
30° . . . . 19
‘ 45° . . . 8
Kat potaczenia o . . . . 5
90° . . . . 4

Do ograniczenia potozen stuza ograniczniki. Elementy taczeniowe, naped i ptyta tylna (ptyta mocujaca) sa
powigzane w jedng catos¢ przy pomocy srub izolacyjnych.

W specjalnym wykonaniu tgczniki krzywkowe moga by¢ dostarczane z wieksza niz 12 iloscig elementow tacze-
niowych.

PODZESPOLY

Ptyta przednia

Ptyta przednia kompletna sktada sie z:
B ptyty przedniej z miejscem do napisu z czarng ramka; — ostony tabliczki wskaznikowej (przezroczystej),
B tabliczki wskaZznikowej (pod ostong w wykonaniu standardowym biatym z czarnymi oznaczeniami).

Na zyczenie moze by¢ wykonana w kolorze czarnym, zoftym lub srebrnym.

POKRETLO

Pokretto stuzy do sterowania tacznikiem. Kolorem standardowym jest czarny. Na zyczenie pokretta moga by¢
dostarczone w kolorze czerwonym.

Tabela 122. RODZAJE POKRETEL

z

M

grupa A0 A1 A2 A3 %
<

>

R012 czerwony R112 czerwony R212 czerwony 312 czerwony Q
R014 czarny (standard) R114 czarny (standard) R214 czarny (standard) R314 czarny (standard) m
(@)

()

O-

=

=

m

R122 czerwony R222 czerwony R322 czerwony
R124 czarny R224 czarny R324 czarny
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166 Tabela 123. DANE TECHNICZNE

typ tacznika

okreslenia
4G10 | 4G16 | 4G25 | 4G40 | 4G63 | 4G80 | 4G100 | 4G200 | 4G400 | 4G630 | 4G800 |4G1200

Znamionowe napigcie izolacji Ui \% 690 | 690 690 | 690 690 | 690 690 690 690 690 690 690

Znamionowe napiecie udarowe

kv 4 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 8
wytrzymywane Uinp
Znamionowy prad cieplny I A 16 20 25 50 63 80 195 | 200 | 400 | 630 | 800 | 1200
. . 10 kA A - 25 25 50 63 80 195 | 200 | 400 | 630 | 2x400 | 2x630
Zabezpieczenie sk
zwarciowe 25 kA, A - 25 25 50 63 80 195 | 160 | 315 | 500 | 2x400 | 2x630
max. prad znamio- [ A - o5 | o5 | 50 | 63 | 80 | 125 | 160 | 315 | 400 | 500 | 2x400
nowy bezpieczni- sk
kéw o duzej zdolno- | 63 kA, A - 25 25 36 50 63 100 | 160 | 250 | 355 | 400 | 630
Sciwytaczalne] 75KkA, | A | - | 25 | 25 | 36 | 50 | 63 | 100
Trwalos¢ mechaniczna 3X10° | 3x10° | 3x105 | 3x10° | 3x10° | 3106 | 3x106 | 2105 | 2105 | 2105 | 2410° | 2x10F
(liczba przestawien)
Sruby przytaczowe M3 M4 M4 Mb M5 M6 | 2xM6 | M6 M10 M12 M16 M16
Max. przekroj przewododw przytacz. | mm? | 2x25| 2x4 | 2x6 | 2x10 | 2x10 | 25 50 - - - - -
1s A | 220 | 430 | 690 | 920 | 1600 | 1600 | 2600 | 3300 | 6500 | 9500 | 12000 | 18000
Obcigzalnosé 10's A 70 | 145 | 240 | 290 | 600 | 650 | 850 | 1100 | 2000 | 3000 | 4000 | 6100
krotkotrwata 30's A 40 90 | 160 | 200 | 375 | 400 | 500 | 640 | 1200 | 1800 | 2400 | 3500
60 s A 30 75 | 125 | 155 | 285 | 300 | 360 | 460 | 850 | 1250 | 1600 | 2450
660V -cosp =065 | A - 190 - - - - - 640 - - - -
Ve 660V -cosp =035 | A - - 950 | 490 | 500 | 500 | 650 - - - - -
zdolnos¢ 600V - cosg = 0,35 A - 200 260 500 610 610 - - - - - -
wytaczalna - \ngy cose =035 | A | 1000 | - | - | - | = | - | %0 | w0 | - l - -
500V -cosp = 0,75 A - - - - - - - - 1100 1100 1200 1800
Roztaczniki w kat. | 3x220V~ | kW | 52 7 9 14 23 29 37 72 150 | 150 | 150 | 150
uzytk. AC2. 3x380V~ | kW | 9 | 125 | 155 | 24 | 39 | 50 63 125 | 260 | 260 | 260 | 260
Moc znamionowa
odbiornikéw 3x500V~ | kw | 118 | 17 20 33 52 66 84 165 | 340 | 340 | 340 | 340
trojfazowych. 3x660V~ | kW | 155 | 22 07 43 69 86 110 | 210 | 400 | 400 | 400 | 400
Roztacznik do 3x220V~ | kW | 3 45 | 75 | 125 | 185 | 21 - 915 | 275 | 215 | 2715 | 215
silnikow w kat.
uzytk. AC3, AC23 | 3x380V~ | kW | 5 8 13 21 32 37 - 47 47 47 47 47
(30 taczen/h).
Moc znamionowa 3x500V~ | kW 6 1N 17 27 42 48 - 62 62 62 62 62
silnikow
tréjfazowych. 3x660V~ | kW | 6 11 17 07 55 60 - 80 80 80 80 80
Roztacznik do 3x 220V~ | kW - - - - - - 2715 | 275 | 215 | 275 | 215 | 275
silnikow
w kat, uzytk, AC23, | 3X380V~ | KW | - - - - - - 47 47 47 47 47 47
Moc znamionowa | 3x 500V~ | kW | - - - - - - 62 62 62 62 62 62
silnikow
tréjfazowych. 3x660V~ | kW | - - - - - - 80 80 80 80 80 80
Roztacznik do
silnikéw w kat. 110V~ kKW | 08 1,3 2,1 3.6 53 6 - - - - - -
" uzytk. AC3, AC23
z (30 taczen/h). 200V~ | kW | 17 | 26 | 43 | 72 | 106 | 121 - - - - - -
N Moc znamionowa
9 silnikow
= jednofazowych 380V~ | kW | 28 | 46 | 75 | 12 | 185 | 211 - - - - - -
5 (2-biegunowych)
ﬂ Roztaczniki pomoc- 110V~ A 11 20 25 50 63 72 - - - - - -
W nicze w kat. uzytk. 220 V~ A 8 20 | 2% | 40 | 50 | 50 - - - - - -
= AC14. Znamionowy
< prad taczeniowy |, 380 V~ A 35 16 20 40 45 45 - - - - - -
= (1-biegunowo) 660V~ | A | 25 | 8 | 85 | 10| 10 | 10| - | - | - | - - | -
Rodzaj pracy - Praca ciagta

1) - cos¢ = 0,65




ZDOLNOSCI WYLACZALNE PRZY PRADZIE STALYM

Zdolnos¢ wytgczalna przy pradzie statym zalezna jest od pradu, napiecia i indukcyjnosci.

Stata czasowa T=L/R odzwierciedla wartosci indukcyjnosci

w obwodzie pradowym.

T =1 ms - przewaza moc czynna lub stabo indukcyjna np. piece oporowe.

T = 15 ms — przewaza moc indukcyjna np. cewki stycznikowe. Przy pradzie statym, przy napieciu powyzej 60V,

dla uzyskania wyzszej zdolnosci wytaczalnej musza by¢ potaczone szeregowo zestyki tacznika.

Tabela 124. ZNAMIONOWA ZDOLNOSC WYtACZANIA JEDNEGO STYKU

typ

znamionowa zdolno$¢ wytaczania jednego styku

el 24V 60V 110V 220V 440V 600V
T=1ms | T=15ms| T=1ms | T=16ms| T=1ms | T=15ms| T=1ms | T=15ms| T=1ms | T=15ms| T=1ms | T=15ms

4G10 40 40 40 20 17 3 1,1 05 05 02 05 0,1
4G16 100 100 38 18 55 3 0,95 04 05 0,25 0,3 02
4625 100 100 38 18 55 3 0,95 04 05 0,25 0,3 02
4G40 252 252 95 40 15 35 12 04 06 0,25 045 02
4663 252 252 95 40 15 35 12 04 06 0,25 045 02
4G100 800 800 400 400 35 75 2,5 0,75 09 03 05 0,25

W tabeli 126 okreslono liczbe zestykdw, jakg mozna potaczy¢ szeregowo ze sobg dla znamionowych pradéw

taczeniowych przy okreslonych napieciach statych w kat. uzytkowania DC 1.

Tabela 125. LICZBA ZESTYKOW POLACZONYCH W SZEREG

typ liczba zestykow potaczonych w szereg

tacznika 110V 220 V 440 V 600 V
4610 1 3 6 8
4G16 2 4 6 9
4625 2 4 6 9
4G40 2 3 6 9
4663 2 4 6 9
46100 2 3 6 -

DC1 - gtéwne obcigzenie bezindukeyjne lub niskonapieciowe

T =1 ms zdolno$¢ wytaczanial = 1,5 le

Uwaga: Zdolno$¢ wytaczalna dla tacznika 4625 z dwoma potaczonymi w szereg zestykami wynosi 2A przy

220V; T = 156 ms. W tabeli 127 podano wartosci znamionowych pradéw taczeniowych (le) dla kat. uzytkowa-

nia DC 11 (wg EC 337-1, 337-1A).

Tabela 126. ZNAMIONOWY PRAD tACZENIOWY

typ znamionowy prad taczeniowy |, [A]

tacznika 24V 60V 110 V 220V 440 V 600 V
4G10 10 2 1 0,27 0,16 0,14
4G16 20 22 1 0.3 0,22 0,16
4G25 25 2,2 1 0.3 0,22 0,16
4G40 50 5 2 0.4 0.23 0.2
4G63 63 5 2 0,4 0,23 0.2
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168 PROGRAMY LACZEN
rogram taczeniow: IEEITES str. rogram faczenio IFEEIES str.
prog a y — - prog A wy — -
roztaczniki z pozycja "0" (0-1) przetaczniki wielopotozeniowe z pozycja "0” (0-1-2...)
1-fazowy 90 T-potoz. 111
2-fazowy 91 8-potoz. 112
3-fazowy 10 9-potoz. 113
1-fazowe 176
92 173 10-pofoz. 114
o 100 11-pofoz. 115
wielobiegunowe
528 12-potoz. 116
659 3-potoz. 123
roztaczniki ze stykami o przy$pieszonym faczeniu (0-1) 4-poloz 104
1-biegun 270 5-pofoz. 195
z wyprzedzeniem o-biequn 071
stykéw 30° g 6-potoz. 126
3-biegun 63 T-potoz. | 127
7 wyprzedzeniem stykéw 30° na 2-fazowe 8-pofoz 108 i
trzech stykach i 60° 4-biegun 272 173 :
na jednym styku 9-pofoz. 129
z wyprzedzeniem stykéw 30° na 10-potoz. 130
trzech stykach i 60° na dwoch 5-biegun 273 11-poto. 131
stykach
z wyprzedzeniem stykéw 30° 6-biegun 274 12-potoz 132
przetaczniki z pozycja "0"(1-0-2) S-potoz. 195
4-potoz. 136
1-fazowy 51
5-potoz. 137
2-fazowy 52 3-fazowe 177
6-potoz. 138
3-fazowy 53 -
T-potoz. 139
» 8-potoz. 140
6 3-poto? 14
174 -pofoz. 5
77 4-potoz. 146
wielobiegunowe 78 5-potoz. 147
178
79 6-potoz. 148
80 3-potoz. 151
81 4-pofoz. 1562
przetaczniki przektadnikéw pradowych (1-2) ) ‘ 5-potoz. 153
wielobiegunowe -
‘ 57 ‘ 174 3-potoz. 156
przetaczniki bez pozycji "0"(1-2) 4-potoz. 157
1-fazowy 54 5-potoz. 158 -
2-fazowy 55 S-potoz. 160
3fazowy 56 4-pofoz. 161
69 3-potoz. 163
0 4-potoz. 164
=z 175 przetaczniki wielopotozeniowe bez pozycji "0”
LLi 71
N 3-potoz. 82
O i i 72
< wielobiegunowe 4-potos. 83
-~ 73 .
> 5-potoz. 84
<§£ 4 6-pofoz. 85
o 62 7-potoz. 101
8 przetaczniki wielopofozeniowe z pozycja "0” (0-1-2...) 1-fazowe 8-potoz. 102 180
o .
o 3-potoz. 107 9-potoz. 103
4-potoz. 108 N ;
1-fazowe 4 175 10-pofoz. 104
5-potoz. 109 11-potoz. 1056
6-potoz. 110 12-potoz. 106
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rogram taczeniow e rogram taczeniow i |
prog a y — g prog a y — g
przetaczniki wielopotozeniowe bez pozycji "0” przetaczniki woltomierza z pozycja "0”
3-potoz. 86 3 napiecia fazowe 68
4-pofoz. 87 3 napiecia miedzyfazowe 67 186
5-potoz. 88 3 napiecia miedzyfazowe + 3 napiecia fazowe 66
6-potoz. 89 przetaczniki z samoczynnym powrotem do pozycji wyjsciowej
T-potoz. 117 181 przetacznik w funkcji przyciskow lewo- prawo
2-fazowe 8-0ofoz 118 przetacznik z pozycjg ,0" (1-0-2) 210
P ’ powrdét do ,0"z obu stron
9-potoz. 119 1-fazowy 201 186
10-pofoz. 120 0 fazowy 202
11-pofoz. 121 3-fazowy 203
12-potoz. 122 182 przetaczniki bez pozycji "0”
3-pofoz. 93 1 styk rozwier. + 1 zwierny 204
4-potoz. 94 2 styki rozwier. + 2 zwierne 205
5-pofoz. 95 3 styki rozwier. + 3 zwierne 206
3-fazowe -
6-potoz. 96 182 do sterowania stycznikiem 1 styk zwierny (ob-
: St i1 styk rozwierny (obrt w | 207 | e
7-potoz. 133 rot w prawo) i 1 styk rozwierny (obrét w lewo)
8-potoz. 134 1 styk zwierny i 1 rozwierny przy obrocie 008
- w lewo i prawo
3-potoz. 141
- 2 styki zwierne i 2 rozwierne przy obrocie 209
4-potoz. 142 183 w lewo i prawo
5-potoz. 143 roztaczniki do sterowania silnikami, roztaczniki gwiazda-tréjkat
6-pofoz. 144 182 wykonanie podstawowe 12 17
3-potoz. 149 Y/A z powrotem z Y do 0 28
wielobiegunowe X )
4-potoz. 150 z hamowaniem przeciwpradem 09
) z powrotem z'Y do 0
3-potoz. 154
- 183 jako przetacznik napiecia 30 188
4-potoz. 155 N —
: do wspotpracy ze stycznikiem 31
3-potoz. 159 dwukierunkowy (lewo-prawo) 21
3-pofoz. 162 roztaczniki w uktadzie Dahlandera
przetaczniki grupowe z pozycja "0” dwubiegunowe A-0-YY 13
2-grup. 251 dwubiegunowe 0-AYY 19
1-fazowy - - 188
3-grup. 254 dwubiegunowe dwukierunkowe YY-A-0-A-YY 20
ot 2-grup. 259 dwubiegunowe oraz sterowanie stycznikowe 32
Hazowy 3-grup. 255 184 roztgczniki do silnikéw dwuuzwojowych
y 2.grup. 253 0-1-2 22
fazow ;
Y 3-grup. 056 dwukierunkowe 23 189
" do sterowania stycznikami 33
przetaczniki szeregowe
roztagczniki do silnikow trzybiegowych
1-fazowy 257 184
2 uzwojenia 0-A-YY-Y 34 189
2-fazowy 258 185 (z 3 biegami w uktadzie Dahlandera) %
3-fazowy 259 2 uzwojenia 0-AYYY 35 8
przefaczniki szeregowo-réwnolegte (112 biegi w ukfadzie Dahlandera) 190 By
i 2 uzwojenia 0-A-YY-Y >
2-fazowy 260 185 (21 3 biegi w uktadzie Dahlandera) % §
przefaczniki pomiarowe napiecia i pradu przetaczniki zmiany kierunku obrotéow r~
przetaczniki amperomierza 2>
: loL3 2-fazowy 24 @
. o N
pormiar tazowy %8 2-fazowy,powrét do pozycji ,0" 25 m
pomiar fazowy 0-1-2-3 97 185 3-fazowy 11 =
pomiar fazowy z uziemieniem 0-1-2-3 98 3-fazowy, powrdt do pozycii ,0" 26 190
przetaczniki woltomierza bez pozycji "0” do sterowania stycznikiem 27
3 napigcia migdzyfazowe + napigcie fazowe 60 185 taczniki rozruchowe do silnikdw jednofazowych 15
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4G25

10 - U S5 R112

typ tacznika okreslony
wg pradu znamionowego,
dobdr zgodnie z tabelg 121

wykonanie:
U-facznik do wbudowania
OU- facznik do montazu
w obudowie
PK- tacznik w obudowie
z tworzywa sztucznego

nr schematu podany
w programie faczen

N\

wykonanie specjalne,

ktorego symbol dodaje
sie do oznaczenia typu

rodzaj pokretta
i jego kolor zgodnie

7 tabelg 123

UWAGI:

1. Zamoéwienie na aparaty o pradzie znamionowym 100 A wymaga kazdorazowo uzgodnienia z producentem szczegdtow technicznych oraz terminu dostawy.
2. Aparaty w obudowach PK mozna wykona¢ tylko dla programow taczen wymagajacych nie wiecej niz cztery segmenty (stopien ochrony 1P 55/IP 65).
USLUGA EXPRES 24 h lub 48 h - ISTNIEJE MOZLIWOSC WYKONANIA EACZNIKOW NIETYPOWYCH W CZASIE 24 LUB 48 h (dodatkowo ptatne)

STANDARDOWE PROGRAMY tACZEN

ilos¢ prad ilogé symbol stopien max. przekroj b
numer schematu biegu- | tacze- | napigcie akietow nr 3’ sunku pokretto ochrony przewodu spo?o.
néw | niowy P Yy od czofa [IP] [mm?] montazu
roztacznik z pozycja "0” (0-1)
w90 -, | 1] 4G10-90-U _
5 l 1 10 690 1 63-840390-011 R014 P40 2x25 zatablicowe
1
{t} % w 16 | 690 R IS e i LY IP40 o2x4 | zatabiicowe
2
:J 5 1| 25 | 6% 1| g | R4 1P40 2x6 | zatablicome
4G10-90-PK
1 10 690 1 63-840399-011 RO14 P55 2x25 w obudowie
4G10-90-PK P65
1 25 690 1 63-840399-111 R114 P65 2x6 w obudowie
4G16-90-PK
1 16 690 1 63-840392-021 R114 IP55 2x4 w obudowie
4G25-90-PK
1 25 690 1 63-840392-031 R114 |P55 2x6 w obudowie
TN R 4610-91-U
- - l 2 10 690 1 63-840393-071 RO14 P40 2x25b zatablicowe
Ll 1
O {t} \T}’ 0 16 690 1 461691-U R114 P40 ox 4 satablicowe
< 63-840393-021
-~ 2|3
= : 4G10-91-PK
§ ; X 2 10 690 1 63-840395-011 R0O14 P55 2x25 w obudowie
(©)
@) 4G10-91-PK P65 g
T 2 25 690 1 63-840395-111 R114 |P65 2x6 w obudowie
o
§ 4616-91-PK
8 2 16 690 1 63-840395-021 R114 P55 2 x4 w obudowie
o= 4625-91-PK
a‘: 2 25 690 1 63-840395-031 R114 |P55 2x6 w obudowie
=
|<_E * Wymiary znajdujg sig na str. 183-186
%)




smart thinking -

ilos¢ prad S stopien max. prze- ) 171
numer schematu biegu- | tacze- | napiecie 'I(.)SC, Lot pokre- ochrony kréj przewo- sposop
now | niowy pakietéw nr rysunku tfo od czofa [IP] du [mm?] montazu
roztacznik z pozycja "0” (0-1)
10 l‘ 1 ! 1‘ 3 | 10 | 60 2 | a0 | RO14 1P40 2x25 | smtavlcove
@1 M 35 | 16 | 690 2| a0 | RIT4 1P40 2x4 | stabicone
‘j :( T 3 25 690 2 63‘_‘55053;82:83 . | R4 IP40 2x6 zatablicowe
3 | 40 | 6% 2 | a0 | R214 1P40 2x10 | satavicove
5 | 6 | 690 2| gporlOh | Rete P40 2x10 | satabiicowe
3 80 690 2 63‘_‘55003'2)2:% Ro14 IP40 25 satablicone
3 10 690 2 6;‘681%;(?6% .| Rrote P55 9%x25 | wobudowie
s | 10 | 6% 2 | el | Rota P65 2x25 | wobudowie
3 16 690 2 6;‘%12;&%3 R114 IP55 2x 4 w obudowie
3 25 690 2 6;‘%%;&%@ | Rt IP55 26 w obudowie
3 40 690 2 63_%1%;&%& .| Rets IP55 2x10 | wobudowie
3 63 690 2 6;‘%%;&%@ R214 IP55 2x10 | wobudowie
3 80 690 2 6;‘%%;(?6%% .| Rets IP55 25 w obudovie
- 11 \1 I 1 \1 4 10 690 2 Bg‘g&'gé:& . | RO IP40 2%25 zatablicowe
5
{t:f \T},}\, 4 16 690 2 4616920 1 pyyy P40 24 satablicone
63-840396-021
T 4 25 690 0 63‘_‘5505382183 .| Rri1e IP40 2x6 satablcovee
— 4 40 690 2 63‘_‘8%&2228 | R4 IP40 2x10 | bezobudony
4 63 690 2 6;_‘55%32285 .| Rets P40 2x10 | bezobudony
4 80 690 0 63‘_‘55(?3'8223& R214 P40 25 bez obudowy
4 10 690 2 st 0SZR | ROt P55 2x25 | wobudowe
%
4 | 10 | 69 2 | Tl | ROt P65 2x25 | wobudowie g
4 16 690 0 6;‘%12?928% .| Ri1e P55 2x 4 wobudovie %
4 o5 690 0 6;‘%%558%2 .| R4 P55 26 wobudowie %
4 40 690 2 6?)_%1%'399%3& .| Rets P55 2x10 | wobudowie (;;
o
4 63 690 2 6;‘%%5928%? .| Rete P55 2x10 | wobudowie %
4 80 690 2 e SE R | Rors P55 25 wobudowie ;
* Wymiary znajduja sie na str. 183-186 :’T‘:
=

APATOR ¢



APARATURA
LACZENIOWA

172 ilos¢ prad ilogé symbol stopien max. przekroj b
numer schematu biegu- | tacze- | napigcie akietow r y sunku pokretfo ochrony przewodu spo:o.
néw | niowy P Y od czofa [IP] [mm?] montazu
przetacznik ,sie¢-agregat” (1-0-2)
4G10-61-U )
1 10 690 1 63-840338-011 R0O14 P40 2x25 zatablicowe
4G10-51-PK '
: als 1 10 690 1 63-840340-011 RO14 IP55 2x25 w obudowie
0 4G10-61-PK 1PBS '
. 1 10 690 1 63840340111 RO14 IP65 2x25 w obudowie
NE [aTsTe
\l}%\ij
4G10-52-U
- 2l3ls| 2 10 690 2 63-840341-011 R014 P40 2x925 satablicowe
0
2
[TaTsTelehe 4G10-63-U :
L1 3 10 690 3 63-840343-011 RO14 P40 2x25 zatablicowe
LIRNRY 161653 |
ST 3 16 690 3 63-840343-021 R114 P40 2x4 zatablicowe
1
o 4G25-63-U
_ 3 25 690 3 63-840343-031 R114 IP40 2x6 zatablicowe
4G40-63-U
3 40 690 3 63-840343-041 R214 P40 2x10 zatablicowe
4G63-53-U ‘
3 63 690 3 63-840343-051 R214 P40 2x10 zatablicowe
4G80-63-U
3 80 690 3 63-840343-061 R214 P40 25 zatablicowe
4G10-63-PK )
3 10 690 3 63-840345-011 RO14 IP55 2x25 w obudowie
4G10-53-PK IP65 )
3 10 690 3 63-840345-111 R0O14 IP65 2x25 w obudowie
4G16-63-PK )
3 16 690 3 63-840345-021 R114 IP55 2x4 w obudowie
4G25-63-PK )
3 25 690 3 63-840345-031 R114 P55 2x6 w obudowie
4G40-63-PK '
3 40 690 3 63-840345-041 R214 IP55 2x10 w obudowie
4G63-53-PK )
3 63 690 3 63-840345-051 R214 IP55 2x10 w obudowie
4(G80-63-PK )
_ 3 80 690 3 63-840345-061 R214 IP55 25 w obudowie
H przetacznik ,,zmiany kierunku obrotow” (L-0-P)
Q
N NSRS 3 10 690 3 AG1001U 1 pay IP40 2 |
N X 2,5 zatablicowe
E ﬁ \% 63-840307-011
4G16-11-U
< )
8.:) 1 alalsls 1l 3 16 690 3 63-840307-021 R114 IP40 2x4 zatablicowe
Q o 4625-11-U .
g 2 3 25 690 3 63-840307-031 R114 P40 2x6 zatablicowe
§ 4G40-11-U
3 3 40 690 3 63-840307-041 R214 P40 2x10 zatablicowe
(@)
o 4G63-11-U )
a[ 3 63 690 3 63-840307-051 R214 P40 2x10 zatablicowe
=
< 4G80-11-U )
(.'7) 3 80 690 3 63-840307-061 R214 P40 25 zatablicowe

* Wymiary znajdujg sie na str. 183-186



smart thinking -

ilog¢ prad S stopien max. przekrdj : 173
. . ilos¢ symbol sposob
numer schematu biegu- | tacze- | napiecie o pokretto ochrony przewodu .
B : pakietow nr rysunku montazu
néw | niowy od czofa [IP] [mm?]
przetacznik ,zmiany kierunku obrotéw” (L-0-P)
14T fele] 3 10 690 3 4G10-11-PK R014 P55 2x25 w obudowie
Ianill 63-840309-011
»\Q\ 3 10 690 3 4G101-PKIPE5 R014 IP65 2x25 w obudowie
63-840309-111 '
2[3]s| 7|10 4616-11-PK |
; 3 16 690 3 63-840309-021 R114 P55 2x4 w obudowie
4G25-11-PK
2 3 25 690 3 63-840309-031 R114 IP55 2x6 w obudowie
4G40-11-PK
3 40 690 3 63-840309-041 R214 IP55 2x10 w obudowie
4G63-11-PK
3 63 690 3 63-840309-051 R214 IP55 2x10 w obudowie
4G80-11-PK
3 80 690 3 63-840309-06 R214 IP55 25 w obudowie
przetacznik do sterowania silnikami ,gwiazda - trékat” (Y-0-A)
9
4G10-12-U
NEBEBEEEE .
\J%}dﬂ, Ak 3 10 690 4 63-840310-011 R0O14 P40 2x25 zatablicowe
4G16-12-U )
n.m. | 0 090 4 | 63840310001 | N1 IP40 2x4 aatablicone
: 4625-12-U _
: 3 25 690 4 63-840310-031 R114 P40 2x6 zatablicowe
4G40-12-U :
3 40 690 4 63-840310-041 R214 P40 2x10 zatablicowe
4G63-12-U )
3 63 690 4 63-840310-051 R214 P40 2x10 zatablicowe
3 | 80 | 690 4| Bt L | Rete 1P40 2 Zatablicowe
4G10-12-PK )
3 10 690 4 63-840591-011 RO14 IP55 2x25 w obudowie
4G10-12-PK P65 !
3 10 690 4 63-840591-111 R014 P65 2x25 w obudowie
4G16-12-PK !
3 16 690 4 63-840591-021 R114 P55 2x4 w obudowie
4G25-12-PK )
3 25 690 4 63-840591-031 R114 IP55 2x6 w obudowie
4G40-12-PK !
3 40 690 4 63-840501-041 R214 IP55 2x10 w obudowie
46G63-12-PK '
3 63 690 4 63-840591-051 R214 IP55 2x10 w obudowie
4G80-12-PK '
3 80 690 4 63-840591-061 R214 P55 25 w obudowie
przetacznik woltomierza (L3L1, L2L3, L1L2 - 0 - L1N, L2N, L3N)
< 66 -.. | '[4T5TeTeT
JETHT \h§ G
LSL1<@»L3N <i|)
2| 3| 6] 71011 4 10 690 3 4G10-66-U RO14 P40 2%x925 zatablicowe :[E
oo 63-840360-011 : O
L2 j>
0 Y]
o g
L3N
=
przetacznik do wozkéw akumulatorowych (1-0-2) U
By
4G-770 |1 T81e[of@l T 8
]} 6% 2
4G80-770-U ‘ =
—— R | S 80 690 6 sa.aa1838.001 | 214 IP40 25 zatablicowe ;
[]
2 X JIUI( Q
e o oot Z.

* Wymiary znajduja sie na str. 183-186
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APARATURA
LACZENIOWA

174 ilos¢ prad . ilos¢ stopien max. przekrdj | sposoéb
. napie- . symbol
numer schematu biegu- | tacze- ) pakie- pokretto ochrony przewodu monta-
a ; cie 2 nr rysunku . .
néw | niowy tow od czofa [IP] [mm?] Zu

roztagczniki gtéwne (awaryjne)

Tals] 4G16-10-PK S6

e 10 -,
O l l l 3 16 690 2 63041669021 R114 P55 2x4 w obudowie
1
CYIMYL [ o [ e T | o [semousses o T o T o
2|3|6
5 4G16-10-U S25 .
. . 3 16 690 2 63.241671-001 R114 P40 2x4 zatablicowe
3 | 2 | e | o |MGEIOOUSESE| gy, IP40 2x6 | zatablicone
4625-10-PK S6
3 25 690 2 63041673031 R114 IP55 2x6 w obudowie
3 | 25 | 690 | 2 ey | R IP40 2x6 | zatabiicome
3 | 40 | e | o | “CRIOOUSESD | poy, P40 2x10 | zatablicone
4G40-10-PK S6
3 40 690 2 63-241676-041 R214 |P55 2x10 w obudowie
3 40 690 2 2242%11 g;#gjf R214 P40 2x10 zatablicowe
3 | 63 | 690 | 2 e | Rete P40 2x10 |zatadlicowe
3 80 | 690 2 g‘fﬁi@%g%ﬁ Ro14 IP40 25 satablicone
przetaczniki (1-2)
w54 [T 46G10-54-U
. | 1 10 | 690 1 St RO14 P40 2x25  |mtavicone
23|
4610-54-PK
1 2 >3< 1 10 690 1 63-840347-011 RO14 IP55 2x25 w obudowie
4G10-54-PK IPE5
2 X
1 10 690 1 63-840347-111 RO14 P65 2x25 w obudowie
.- 55 -, [T4]5Te 4G10-55-U
. 1 2 10 | 690 2 s RO14 P40 2x25 | tavicone
L |[BY
4610-55-PK ‘
: 2|3]s|7 2 10 690 2 63-840350-011 R0O14 IP55 2x25 w obudowie
2 2 10 | 690 p | 4CI0BE-PKIPES | gy, IP65 2x25  |wobudowie

63-840350-111

...-56 -.. N BBEE
~Z
= L
3 £{[BPP

4G10-66-PK
§ — [elsosfol 3 10 690 3 konfigurator RO14 P40 2x25 zatablicowe
>
< 2
o
D
&
B EEBEEEEDR

o .
w L Sdd L
s LS
D 2|3|6|7]10[1114[15] 4610'69'U
Q 4 10 | 690 4 63.840307.01 RO14 IP40 2x25 | satablicowe
<
[
=
=
92

* Wykonania specjalne S6, S8, S25 znajduja sie na str. 1881 193



PROGRAMY tACZEN 175

ROZLACZNIKI Z POZYCJA "0” (0-1)

Tabela 127.
program taczeniowy nr schematu
1-fazowy 90
2-fazowy 91
3-fazowy 10
92
99
wielobiegunowe 100
528
659
=90 -, | w91 - [0 1a]s] -92.. [14ls]e

IR 2 b

i [S]8

2 2(3|6|7
0 0 0 0
1 X 1 XX 1 XXX 1 XIXIXEX] 1 XIXIXIXIX
...-100 -.. B EBEE BB EEE - 659 - I EBEEEER

iR R Re s

B e

6|7 o1

Lo

AR

6

Lo

DA

6 15

1 XIXIXIXIXIX 1 XIXIXIXIXIX 1 XXIXIXIXIXIXIX

ROZLACZNIKI ZE STYKAMI O PRZYSPIESZONYM tACZENIU (0-1)

Tabela 128.
program tgczeniowy nr schematu - 270 -..|" \
z wyprzedzeniem stykow 30° 1-biegun. 270 l
z wyprzedzeniem stykow 30° 2-biegun. 271 %
z wyprzedzeniem stykow 30° 3-biegun. 63
z wyprzedzeniem stykéw 30° na trzech stykach i 60°na jednym styku 4-biegun. 272 S 2
z wyprzedzeniem stykéw 30° na trzech stykach i 60°na dwoch stykach 5-biegun. 273

7 wyprzedzeniem stykéw 30° 6-biegun. 074 ; )'<

-

wm271-0 14 [ e3 - [TTETE] JTeTsTe]  |...- 273 -..[ lsTele] 14]s]e]ape o

AR IR AR IRARES! 3

()

0

>

<

2/3|6|7 2|3|6| 7|10 2|3|6|7|10]11 =<

0 0 0 r~

! 1y >

1L i N i innnne (,3‘

1 XX 1 PDEXIX 1 XIXIXIX 1 XIXIXIXX 1 XIXIXIXPXIX] =

=~

* Wymiary znajduja sie na str. 183-186
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APARATURA
LACZENIOWA

176 ROZtACZNIKI Z POZYCJA "0” (0-1-2) PRZELACZNIKI PRZEKEADNIKOW
PRADOWYCH (1-2)

Tabela 129.
program tgczeniowy nr schematu ..-57 ... | la]sle[ehz
Hazony 51 7 [ e
2-fazowy 50 : \} \T¥\>
3-fazowy 53
75 2| 3]sl 7|01
76 ! )
7
wielobiegunowe 78 2 X X
79
80
81
em 51 - [ 11 - 52, [ 1els]e .- 53 -, [114]5]e]ehe

RN

N M ([

2|3 2|3|s|7

1 X 1 X [X 1

0 0 0

2 X 2 X[ X 2 Xl X X

.- 75 -.. | 1l4]s[s[ehahiahs| % .76 -.. | Te]slelehelaheizlo] &[5 - Tilas e[ezfizfsi7 o212

Kt}e\i}lll b 7 b bbb 7 b
HE

WE ] BT ([ iy

8|7 hofi1]iahs 2|a|s]|7oh1)1ahis|ishs 2|3 |67 |10j11]14]15|18his]22]e3

X X X X X X[ X X X[ XXX XX
0 0 8]

;
2 X X X X 2 X X X X X 2 X X X X X X

* ...= 78 -.. | 'TalsTe[efefis]e[17]20l21]24es]ea * .= 79 -.. | 'Te]sTe]efi2ra[1e[17[eo]21]eafes eel2s]a2

7 b b b T I L

T BOBUBLRE | BRPRRIY
2|3|6|7|10{11]14/15[18|18]|22|23|26(27 2|3]|6| 7|10 11]14]15]18|18|22|23|26|27|30(31
X DX X IXE XTI X X DX IXE DX IXE XTI IX

8] 0

2 XXX X X X X 2 XXX XX X X X
= * ... 80 -.. | 'T#IsTe[efelra[re[17]z0]21]24]es28[2s]a2]as]se * ...- 81 -.. | T4l sTe[efelra[re[17[z0]21]24]es[28[2s]az]aa]se]s7]40
5 s L AR AR NN ARN AR I - agnl VAR NV SR WV NR N VAR NN AR
- IO i QR TY
N
z 2| 3| 8] 7 [10[11]14|15| 18| 19| 22|25| 25|27] a0] 31| 34|35 2| 3| 8] 7 [10[11]14|15| 18| 19| 22|25| 25|27] 30 31| 34| 35| 38|39
= T X XXX XX XXX T X XXX XX XX XX
83 8] 8]
< 2 XXX XX XX XX z XXX XX XX XXX
(ol

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186



PRZEtACZNIKI BEZ POZYCJI "0” (1-2)

177

) b d b S L L

MM\QMM

WS L L L

\&MMMM%}

Tabela 130.
program taczeniowy nr schematu
1-fazowy 54
2-fazowy 55
3-fazowy 56
69
70
Al
wielobiegunowe 72
B
I S
62
-7 IS KK B - DD - 56 -.. [ [4]s[slefe
! b 7 [ G
£ 3| RIESF AV RIEDI AN
- EX - 2)3( 8>7< - 2|3|6|7]|10(11
2 4 2 X X 2 X X[ X
- 69 -.. | '4ls[sls[r2ale * 70 -.. [ 'T4lsTslef2halre]17/20 * .= 71 -.. | T4l sTelelre[ralre]17z0f21]24
2 ggﬁg ) b b 7 Wb S
£ £ \QMM £ \&MM\&
1 1 1
2 X X XX 2 XX XXX 2 X XXX X IX
- 72 ... | 14]s]elefre]1s[16]17]20l21[24]25]28 * 73 ... | '14ls]e[ee]ra}16]17]ecfz1[z4]es[28[20]a
£ \SWWW £ Mﬁiﬁiiﬁ\ﬁiﬁ
1 1
1 1
2 X X XXX XX 2 XL IX XX XXX X
74 - 1T4] 5] 8 [srz[1a[16[17]z0[21]24[28]ze]2s]3e]aalz8] & 62 - 1] 4] 5] e e r2]13[16[17]20]21]24]25]28]20]a2[a]a8]a7]40

-
Py,
O
@
By,
>
<
—<
r~

>
®
N
m
=~

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU

* Wymiary znajduja sie na str. 183-186
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APARATURA
LACZENIOWA

178 PRZELACZNIKI WIELOPOLOZENIOWE Z POZYCJA "0" (0-1-2...)
Tabela 131.
program taczeniowy nr schematu = 107 -.. 1[4 ...- 108 -.. 1[4]s] o= 109 -.. 1[4]s]s
3-pofoz. 107 T4 0 4
4-potoz. 108 l l 2 J" l ‘L 2 l l l l
5-potoz. 109 3 j
6-potoz. 110
7-potoz. 111 2|3 2|3|s 2|a|s]|7
1-fazowe - . 0 o 0
8 pofo;. 112 ; 5 ; 4
9-potoz. 113 7 4 - ¢ 5 <
10-pofoz. 114 3 X 3 X
11-pofoz. 115 2 X 4 X
12-pofoz. 116
3-potoz. 123
4-potoz. 124
5-potoz. 125 o 110 -..[ ' #]513]e] v 111 -, 1als fele] sl
T WL | | K
‘ 7-potoz. 127 % 23
Zrlazowe 8-potoz. 128 h .
9-potoz. 129 5 g 5
10’DO1OZ. 130 — 2(3|6| 7|10 = 2(3|6|7|10 14
11-pofoz. 131 T X 1 X
12-pofoz. 132 2 4 2 4
3-potoz. 135 3 X 3 X
4-potoz. 136 4 X 4 X
; 5 X 5 X
‘ 5-potoz. 137 a e
Sfazowe 6-potoz. 138
7-potoz. 139
8-potoz. 140
3-potoz. 145 IR BEBEER 1] a]s]s]afrgla] [17]
4-potoz. 146
e o b SLLL bALLSS L
6-potoz. 148 ff * k § k § }
3-potoz. 151
4-potoz. 152 2|a| |7]10h1]14]15 2|3|6|7|1011)14 |18
A 5-poto?. 153 0 ‘13 <
wielobiegunowe 3-pofoz. 156 12 X < . 2
4-potoz. 157 3 < 3 X
5-potoz. 158 4 4 g XX
3-potoz. 160 5 X - 5
A B X
4-potoz. 161 = 4 7 X
3-potoz. 163 8 X
4-potoz. 164
Tals elenelanelir] | *[...- 115 -..[14s[elelelale[7] 21T | % [ _qqg -..[T2[se[shelshei7ede]
2|3|6|7|10[11]14|1518 2(3|6]|7|10{11|1415]18 22 23| 6|7[10[11]14]15]18[19|22
K 0 0 0
o 1 X 1 X ! X <
N 2 X 2 X : <
O 3 X 3 X <
<f a X 4 x 4
-~ 5 X
5 X 5 X : .
- X
S 6 X B8 = X
< 7 X 7 4 = <
o~ 8 X 8 X ) X
o 9 X 9 X 10 X
(@) 10 X T X
oz
o

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186



smart thinking -

PRZELACZNIKI WIELOPOtOZENIOWE Z POZYCJA "0” (0-1-2...) 179

..-123 -..[1[4]s]e . 124 -..| 'T4]sTeleliz ... 125 ... T4]sTeleief1alg] * ... 126 -..| 'T4TsTefelre[1a1e[17]20

7 S o) M ddd SR ARRRAR: 7o) b d
CIRY |EHRNE [AEVEY ([ RS

; KK XX fo— X
1 X X 2 XX 2 X X e X X
3 X X 3 X X 3 XX
2 Xl X 4 X X 4 X X
5 X
* .- 127 -..[ T4IsTelel Tralre[17]aol21]24]2s] * .- 128 -..| T4l Telelz[rale[17[eq] [eal2s[eel2s]a2
-{i% iiiil li{iiﬁl -{i% SERNNERE R ERREES
A ) RS Y
2| 3|s| 7|10 |14|18]|18]18]22|25|26 2|3| |7]1011]1418|18]19] |es|es|z7]so|s
? X X ? X X
2 X X 2 X X
3 XX 3 X X
4 X X 4 X X
5 X X 5 X X
6 X X 6 X X
7 X X
* ..m129 ... 1] [5[e[e 1213 1e[17]20]21]24]e8]z¢]20]z2[za] | % .= 131 -..| 'T4TsTeleTelale[17] [a1[24es[esfeel=e[aslae[a7]acfa1]
Ogi%ﬁ%%g@gl PSR A RRNARE SRR RN R RN
Qs 019195111 WIS
B7 & 54 I | J 87 A 54 | |
2| 3| 8| 7]10/11]1415]18]18]22|23]26]27]30]31|34 2| 3| 8| 7]|1011]14]15]18] |22|23|26|27]30|31|34]as|38|35]42
? X X ? X X
e X X 2 X X
3 X X 3 X X
4 XX 4 X X
5 X X 5 XX
B X 6 X X
7 X X 7 X X
8 X X 8 X X
£ X X
10 X X
*[ - 130.. | Tals elehelheli] Jeledesalslaleaeler] | %[ _q3a -..[T¢=elel el e[17[eofe1] [esleafesfselsslae]a]acfatfaalas]
T WA bbb LIS T I ra | e s ddd b dddd b Sl
T NERVARER APRBROASY | (T2 ARLAAONY ABYIAHVEN
8%:11:‘/:}4 ! ! & g S !
2| 3| 8| 7|10]11]14)15]18| |e2|23|26|27|30]31|34|38]38 2| 3| 8| 7|10)11]14]15]18|18|22| |26|27|s0|31]34|a5|8|38]42]a5] 45
X x X X
2 X X 2 X X
3 X X 3 X X
4 X X 4 X X %
5 X X 5 X X 5
6 X X & X X S
7 X X 7 X X =
8 X X 8 X X >
£} X X 9 X X =
10 X X 3
11 X X =
>
O
N
m
Ze
* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186

APATOR ¢



APARATURA
LACZENIOWA

180 PRZELACZNIKI WIELOPOtOZENIOWE Z POZYCJA "0” (0-1-2...)

a[sle[s]iz] * .= 136 -..| '14Is]eeleialre[17] * ...m 137 -..| 'T4TsTs]eea]1e[17[eof21]24
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0 0 0
1 XX X 1 X X X
1 X X [X 2 XX X 2 X X X
3 XX X 3 X X X
2 X X X 4 X X X
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a
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11]14(15 22|23 42

0
1 X X X

E X X X
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5 X X X

X X X
X X X

;g h|win|=0
X
X
X

X X X
X X X
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1 X X X 1 X X X X
2 X X X 2 X X X X
3 X X X 3 XX XX

4 X X X 4
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6 X X X
7 X X X
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* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186
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XX XX XX 3
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XX XX XX X

X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
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1 XX XX XX XX
1 X X XX XXX [X 2 XX XX XX XX
3 XX XX XX XX
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* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186
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189 PRZELACZNIKI WIELOPOLOZENIOWE BEZ POZYCJI "0"
Tabela 132.
program taczeniowy nr schematu ...-82 .. |114l5]
3-potoz. 82 L
4-potoz. 83 g}
5-potoz. 84
. 2|3|6
6-potoz. 85 ; 4
; T-potoz. 101 5 X
IHazowe 8-potoz. 102 5 X 2 X
9-potoz. 103 3 X 3 X 3 X
10-potoz. 104 4 4 X
11-potoz. 105 5 X
12-potoz. 106
3-potoz. 86 1[4alsTslshe] [ _4q@9 -.['helsTslel4]iq]
4-potoz. 87 T 5
pooer = bLELLD . SLOLLLL
6-potoz. 89 5
7-potoz. 117 7 8
_ 2(3|6]|7|10/11 2(11] 6|7 |10[ 3 |14
Zlazowe 8-potoz. 118 7 < 1 X1
9-potoz. 119 2
po oz‘ 5 < 2 <
10-pofoz. 120 2 X
11-potoz. 121 3 X 5 % X
: 6
12-pofoz. 122 7 4 = X
3-pofoz. 93
4-potoz. 94 5 X
5-potoz. 95 5 X
3-fazowe 6-potoz. %
7-potoz. 133 A EEBEERER * BB EIEEER
8-pofoz. 134
Toolon o bLLSLL L bLLSAE LS
5-pofoz. 143
6’[)0)(02. w44 - >2<'|'| 6 15|10 3 |14| 7 - )2(3 6| 7|10/11|14{15]18
o 3-potoz. 149 2 X 2 X
wielobiegunowe 4-polox. 150 2 X - 2 < -
3-potoz. 154 5 X 5 X
4-potoz. 155 6 < X 6 o X
: 7 7
3-potoz. 159 P < 8 X
3-potoz. 162 9 X
1] 4] s]8[er2]1a[16[17]2g [ 1TalsTeehz]1a]16[17]2021] * ...- 106 -..] 'T4IsTefee[1a[e17]2021]24
. 2| 3|6 7]|1011]14]18]18]19 2| alsl7l1d11]14l15l18l18l22 2| 3| 8] 7|1011]1415]1818|22|23
= 1 X 1 X ! X <
N 2 X 2 X £ X
O 3 X 3 X . X
< 4 X 4 X 4
=~ 5 X 5 X
- 5 X 6 X
s 8 X 6 X - ]
= 7 X 7 X 8 X
~ 8 X 8 X 9 X
0 S X g X 10 X
O 10 X 10 X 1 X
g i X 12 X

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186
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183
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T f 5 I 1
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X X
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2 X X
3 X X
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X
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B X X

BT TP B B I R 2 2l == e o R T S I B Bl i [ S e e
2 Ml ddd bbb L 2 Wb ddd b b dd b

UL L :
O NNV I E Q1IN 1ATS RTINS

211 3
X X
X X X X
X X X X
X X X X

XX

®
~N
(0]

X X X X

X X

ONO g~ wn|=
X
X
OON|m|0 |~ ||| —

s

L PR  EE BE B EEE e B e e e e K e Py DR R B B e S e e e e S e
e\ dddd bbb b b S S LE L 2 Wb bbb LSS LSS LS LS

3 11 3
1 4 1 4
9 5 9 5
I I I I
2|13|6|7110111|14]1518|19]|22|23|26|27|30|31|34|35| 38|39 2|3|6|7]10111]14|15(18|19]|22|23|26|27|30|31|34|35|38|39]|42(43
X X

876 8,6
1 X 1 X
2 X X 2 X X g
3 X X 3 X X O
4 X X 4 X X @
5 R X 5 X N
5 X X 6 XX =
7 X X 7 X X =
B X X B X X ~
9 X X 190 X x X < >
10 X X 11 X X (13
m
Zo
* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186
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184 PRZELACZNIKI WIELOPOtOZENIOWE BEZ POZYCJI "0”

1[4 5] 88 1213[16]17]20]21[24]25]2e]]2[aalzel7[acla ][ 4s[e] % - 96 - 114 5] 8] a]12[13]16]17]20]21]24]25]28]29]32]a3]z6

RN SN AN N ARRR AR RN L ddd i

N\M\s\m\s\;\;\m SRR

X X

X X 6 X X X

1] 4] 5[ 8] a]12]13]16[17]20]21]24]25]28]=9]
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BLH D
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St RANRRARRAAN

L DY MMM

2|/3|6|7(10/11]14/15]18

1 XX X ] 1 X X X
2 XX X 5 < < 2 X X X
3 X X 5 = < = 3 XX X
X X X
7 XXX .
5 X X X

\MMIMMWMMMMMMMMM%WWMW\ %[~ 134 . [l s Felaalwals [ale alesiealza e aaaalerTaaflaalsloc
VL L] LOLS SIS L LS LS L L L]
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X X
X X X X X X

X X X X X X

X X X

X

X
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X

X

1145 8] e12][13[16]17]20[21]24]25]28]20]32[33[a6]37]40f41[44]45]48

[ annannaniyownaannnan
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5 2 XX XX 2 X X X X
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j(; 4 X X X X
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> 5 X X X X
~
o 6 X X X
O
o
o

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186
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) RS AR || T RO B
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* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186
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186 PRZELACZNIKI GRUPOWE Z POZYCJA 0"
Tabela 133.
program taczeniowy o sl e
2-grup. 251
1-fazowe Sorup, o
£ 2-grup. 252
2-fazowe arup, -
f 2-grup. 253
3-fazowe arop. o

-254 .. |14l
i
x|
! A 2|3|86 1 -
1 X L1— 2 . L2 [1] ;gx L1i—J 2 4 - Lo
2
; = - 3 XXX 5 -
vem 252 -, 415\8
...- 255 -.| 1[4]s[e[sg
27, ) [ b
;
D \Mﬁ e
5 12
1 1
:' g L1—2 S‘EI 5 u L—y2 8—?—|
4] 1 °
Le— 6 B 2 XX 5 o] -
2 XIXIXX 8 2 XL KK st 5 SEJ
* .. 256 -. 1‘4l5‘ IB 12]18‘18]17 c
S 1 2T Wb b 5 ol
e st Y \?3) M M
L3——10 H2 . N
T L3—14

-l |o
7]
raY
7
raY

IN

[es]

=

n
wln|-=|o
SIS
ravral
Y|
rall
N

m COA

Hlw
(o)}

PRZELACZNIKI SZEREGOWE 257 ¢

n
(s8]
o—
o—

. 1
= Tabela 134 . *S Q
Ll
LN) program taczeniowy nr schematu
< 1-fazowe 257 . 2|2 =
ad
> 2-fazowe 258 1 4 L1—2 L2
= 3-fazowe 259 2 X B
< 3 XX 4
oz
(O]
O
oz
o

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186



PRZELACZNIKI SZEREGOWE

I BE

I BB BEE

187

27| Ml o UMM RN
8 | 111148\ ven g
L3——10 g
2|3|e|7 1 2|3|s|7]10/11
i 4 —
2 L2—— B B 2
3 XXX 8 E—' 3 XDXIXIXXEX B
PRZELACZNIKI SZEREGOWO-ROWNOLEGLE .- 260 -..| T4]sle
234
Tabela 135. JQ \l fl }hf
program taczeniowy nr schematu
0 fazowy 260 = Il L 2 1
e o —
2
3 XIX Le— 3 B
4 XXX 5
PRZELACZNIKI POMIAROWE NAPIECIA | PRADU
PRZELACZNIKI AMPEROMIERZA % [-5g.. [ [slelelalafeleg] L1L2L3
v | S B
Tabela 136. “Qm \ § } )} L1
8
program taczeniowy nr schematu = 2l 16 7100 “‘15;219 }9
pomiar fazowy L1-L2-L3 58 ! 13 116 |8
pomiar fazowy 0-1-2-3 97 L2
pomiar fazowy z uziemieniem 0-1-2-3 98 i i
3 L1L2L3
* 97 -, 1[afs]elefig] Tia] Tie] Tie
T Wy
- 98-, [T {i} QSM \f) b
m S 2 3;7 10[11 13 15 17| o
5 T i -
2 2|3|6|7]10 12| : : : — &KE
0 L1 K1 . * >:K m %37
: * 1 k1 L2 K2 S * * B 1 6168 61347 a4
| m L3 K3 | go——(A)——2 -
2 X By
| ! 5 10 I::; “ - 60 -.. [1T+]s]se]e2 8
* L L1 —{2
° | ! 5°—®7i;4 LH% &@ 2—7 ED §
' ] e =
— 2(3|8/7]10(11 <
L1 N ~
g
Lz X X CIQI
s
L2 13 X X =
L3 L1

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU

* Wymiary znajduja sie na str. 183-186
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188 PRZELACZNIKI POMIAROWE NAPIECIA | PRADU

PRZEtACZNIKI POMIAROWE NAPIECIA | PRADU, PRZELACZNIKI WOLTOMIERZA Z POZYCJA ,,0”

Tabela 137.
program tgczeniowy nr schematu = 67 -.. 14]s]s
3 napiecia fazowe 68
3 napiecia miedzyfazowe 67
3 napiecia miedzyfazowe + napiecie fazowe 66

4
- 2(3]|6|7 L1 3
L1L2 X Xl L2 7
L21L3 XX| L3 B

BBEIEEIE 31 X 1

Sladd

H}}}) .- 68 -.. :gl_il

0 1N
2| 3|s]| 7|01 LL-?S’\"\‘

L3 L1 X
L2 L3 XIX|
L1L2 XX L1 9 2 2|a|s|7| L1 3 4

0 L2 5 0 L2 °
L1N X f]]:) LI N X
2N < L3 1 2N X X L3 6
L3N X X N 12 3 L3N XX N 7 8

PRZELACZNIKI Z SAMOCZYNNYM POWROTEM DO POZYCJI WYJSCIOWEJ

PRZELACZNIKI Z POZYCJA "0” (1-0-2) , POWROT DO ZERA Z OBU STRON

Tabela 138.
program tgczeniowy nr schematu
przetaczniki z samoczynnym powrotem do pozy-
cji wyjsciowej, przetacznik w funkcji przyciskow 210
lewo—prawo
przetaczniki z pozycjg "0" (1-0-2) powrét do zera
z obu stron
1-fazowy 201
2-fazowy 202
3-fazowy 203
*|...-210-.['[ [ [slel T h4]7] vum 201 -.. flia) = | = [@i=

W

o

IRARRY:

2|3|6]|7]10[11
X XX

6 |10 13|18
& - X XX T
3 T X X 0} SEESN
2

S o X [ X
>_
=

2, X X
& S I I <
O
oz
(Al

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186



PRZELACZNIKI Z SAMOCZYNNYM POWROTEM DO POZYCJI WYJSCIOWEJ

PRZEtACZNIKI BEZ POZYCJI ,,0” (1-2)

Tabela 139.

program taczeniowy

nr schematu

1 styk rozwier. i 1 zwierny

2 styki rozwier. i 2 zwierne

3 styki rozwier. i 3 zwierne

Do sterowania stycznikiem
1 styk zwierny (obrét w prawo) i 1 styk rozwierny
(obrét w lewo)

204
205
206
-204 -
207 ;

1 styk zwierny i 1 rozwierny przy obrocie
w lewo i prawo

2
208 i

2 styki zwierne i 2 rozwierne przy obrocie
w lewo i prawo

—o— o0—

14

!

%

—o0—0o0— &
—o/o— al

209 !

=207 -] 1% [...- 208 -..['T4]sTe

Ll

| L BIEed| i

o) (b ddd

|

o= 206 -..| 14]5]e]8hz

m

I BE BEEEEEE

Ll

%3%§i}>>

213 2|3|6|7 2|3|8| 71011 6 10/ 11|14/15
0 | 11 XX 1 X X X X
X XX 2 1 X XX IX
11 XX 2 | XX XIXIXIX
ROZLACZNIKI DO STEROWANIA SILNIKAMI
ROZLACZNIKI GWIAZ DA-TROJ KAT
Tabela 140.
program taczeniowy nr schematu
Wykonanie podstawowe 12
Y/A z powrotem zY do 0 28
7 hamowaniem przeciwpradem o9
z powrotem zY do 0
Jako przetacznik napiecia 30
Do wspotpracy ze stycznikiem 31
Dwukierunkowy (lewo-prawo) 21
- 12 -.. | T4lsTelehz]rale
R l ‘—i h I BB EEERE
%}M L1213 L1 L

* Wymiary znajduja sie na str. 183-186
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190 PRZEtACZNIKI GRUPOWE Z POZYCJA "0”

BB EEER

% el Wt

2|3]6]|7]10111]14/15
X XX IXIX

1]a]s[e]e[rg]131¢]17]20]

L AR ERNANNS

- Y

n

3 10[1114{1

a
@©
©

Yy | XX XXX Y
o 1 XX
y DX X1 PRX] X 0

A XIXIX] X XX

A X | XXX [ XX

* .21.- 1]4]s] s8] a1g[13[16[17]2g]
2

i
T TER

3|6
A
Y T Pl
0
Y X X XX
A X[ XX A X[ XIXIX] | X
* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
ROZLACZNIKI W UKLADZIE DAHLANDERA
Tabela 141.
program taczeniowy nr schematu
rozfaczniki do sterowania silnikami, roztaczniki
w uktadzie Dahlandera 13
dwubiegowe A-0-YY
dwubiegowe 0-A-YY 19
dwubiegowe dwukierunkowe YY-A-0-A-YY 20
dwubiegowe oraz sterowanie stycznikowe 32
-19 - IR BE EIEEE * om 20 -.. 1]a]s[8]ag]13[16[17]20]21]24

) R b T

OO R L

L1L2L3

23|86 7|10

X

X | X

X | XL IXIX] | X
X1 XXX [ XX X

1]4]s]e[a]1213]14

LR

B BB BEEERE

F

[Tk [

U P o
5 =k PHE e

145 2 17
_ 235710111415;219 32 alsl 71141415
{ 1 X X X
1 X[ IX | X 5
2 X[ X

Z
Ll
N
Q
o
-~
>
=
<
o
O]
@)
o
o

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186



ROZLACZNIKI DO STEROWANIA SILNIKAMI

ROZLACZNIKI DO SILNIKOW DWUUZWOJENIOWYCH

Tabela 142.
program tgczeniowy nr schematu
0-1-2 22
Dwukierunkowe 23
Do sterowania stycznikami 33
TaT=TsTe] * 1]4]s]s]a]12]13]16]17]20]
~-22-. i Bdd bl
L1L2L3

s

191

2[3|6]|7]10[11]14/15[18/18
XX [ XX X

L1L2 L3

2
0 1 XX X XX
1 X X X 0
2 X[ X 1 X XX XX
2 X | X X
IR BE BEERE
%}%}%}%} 13L3 L2L1 14 L1L2L3
2|3|s|7]10/11|14]15] K\i\l\ﬁ N
: J i,
! X DX 1062 16 33
2 X X X

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU

ROZtACZNIKI DO SILNIKOW TRZYBIEGOWYCH

Tabela 143.

program taczeniowy

nr schematu

2 uzwojenia 0-A-Y-YY (z 3-biegami
w uktadzie Dahlandera)

2 uzwojenia 0-A-YY-Y (1i 2 biegi
w uktadzie Dahlandera)

2 uzwojenia 0-Y-A-YY (2 i 3 biegi
w ukfadzie Dahlandera)

1]4] s8] ahz]iahs[17]20]21]

14/15]18[19

e 34 -,
> 3

i

22

XX X

[SEhVEE @)

XX | XX X

* Wymiary znajdujg sie na str. 31-32

-
Py,
O
@
By,
>
<
—<
r~

>
®
N
T
=~

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU

* Wymiary znajduja sie na str. 183-186
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199 ROZtACZNIKI DO SILNIKOW TRZYBIEGOWYCH
* ...-35 ... 1]4]s]8]s \12|13\1a|17\20|21\ L1L2L3 * ..-36 -.. 1]4]s]8] \12|13\15|17\20|21\ L1L2L3
23| b dddae bR
£, MM% M\)}W
0
1 X X X
2 XX | IXIX] X XIXI | [X
3 XX X XX XX X S S
8 1215
* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU
ROZLACZNIKI DO STEROWANIA SILNIKAMI
PRZELACZNIKI ZMIANY KIERUNKU OBROTOW
Tabela 144.
program taczeniowy nr schematu = 25 -, 1[4]s]s L1 L2
2-fazowy 24 102 ‘ﬁi l l
2-fazowy, powrét do pozycji "0” 25 2 5]
3-fazowy 11
3-fazowy, powrét do pozycji "0” 26 2|3lse|7
Do sterowania stycznikiem 27 g] X
taczniki rozruchowe do silnikow jednofazowych 15 2 XX K v
5 8
" 26 -.. 1{4]5‘8]9{ L1L2 L3 L1 L2 - 15 - ‘4|5‘ L1 L2

eI

Sl

o—
Qo—

2|3 10 2|3|6
1 XX X 0
g < i u v lw U v U vV |5
I 1 XX
8 5 g START | XXX 1 4
5 8
* IBEIERELE ALTIEU 1
J;_ml R\ \1_051 N
TR TaTsTsTs] L1L2L3 \j&\f}\T «Ti}[ M&
<£ Jé 1l0 2 1hol11 1410 6 2

n| o
X
X
X
® cC
U1 0—0<
©
=3
Q
4N
E:|
—>
XX
SESZS?|
rayrad
/N
NS5
[/ N[ZN[N
BN
o ® a
Y SO SN
sT<fc
o—
o—
o—

X KD

Z
Ll
N
Q
o
-~
>
=
<
o
O]
@)
o
o

* Mozliwe wykonanie tylko w wersjach U, OU * Wymiary znajdujg sie na str. 183-186



WYMIARY MONTAZOWE

PLYTA PRZEDNIA W WYKONANIU STANDARDOWYM

193

B E -
grupa
%)
A0 48 75
Al 65 95 @
A2 ) 95 1
A3 132 10 B
JEL
D | P| R | B F
grupa
[}
AO 075 | 19 | 235 | 395 | 16
AT 35 | 25 | 32 | 83 | 20
A2 48 | 32 | 435|705 | 26
A3 75 | 465 | 635 | 104 | 39
D | P| R | B F
grupa
%)
A1 35 | 51 | 615|815 15
A2 48 | 64 | 795 |1055] 19
A3 75 | 88 | 115 |156,5| 28

EACZNIKI MOCOWANE POD PLYTA

D1 D2 A
grupa o ’ m
A0 5 14 36
Al 5 14 48
A2 6 16 12
A3 6 18 104

LACZNIKI MOCOWANE NA PLYCIE

D1 D2 A
grupa " " o
A0 5 42,5 36
Al 5 59 48
A2 6 82 2

ALV IINAM
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194 WYMIARY MONTAZOWE

U tACZNIKI DO WBUDOWANIA

| g | e
T o ] 1 : <™
E F @ ~C
&
o L - < 1 &

. D, D, A B © E F G H | K
grupa typ tacznika m 0 o
A0 4610 38 43 36 48 6 9,6 20 4 - - -
4G 16 57 43 48 65 6 13,5 26 3 - - -
Al 4G 25 57 43 48 65 6 13,5 26 3 - - -
A2 4G 40 80 53 72 90 8 18 31 5 - - -
4G 63, 80 80 53 72 90 8 18 31 5 - - -
4G 100 120 53 104 132 10 29 375 6 - - -
4G 200 120 53 104 132 10 29 375 6 145 20 10,5
4G 400 120 53 104 132 10 29 37,5 6 170 45 13
A 4G 630 120 53 104 132 10 29 37,5 6 190 74 17,5
4G 800 120 53 104 132 10 29 37,5 6 260 50 17,5
4G 1200 120 53 104 132 10 29 37,5 6 260 80 17,5
. L (w zaleznosci od liczby elementéw taczeniowych)
grupa typ tacznika
1 2 3 4 5 6 1 8 9 10 1 12
A0 4G 10 33 42,5 52 61,5 Il 81 90,5 100 109,5 119 129 138,5
o 4G 16 46,5 60 73,5 87,5 101 114,5 128,5 143 156 169,56 183 196,5
4G 25 46,5 60 73,5 87,5 101 114,5 128,5 143 156 169,5 183 196,5
A2 4G 40 56,5 74,5 92,5 110,5 128,5 146,5 164,5 182,56 | 2005 | 2185 | 236,5 254,5
4G 63, 80 56,5 74,5 92,5 110,5 128,5 146,5 164,5 182,56 | 2005 | 2185 | 236,5 254,5
4G 100 1 107 136 166 196 206 284 314 343 373 402 432
4G 200 7 107 136 166 196 206 284 314 343 373 402 432
4G 400 - 107 - 166 - 206 - 314 - 373 - 432
- 4G 630 - - 136 - - 226 - - 343 - - 432
4G 800 - 107 - 166 - 226 - 314 - 373 - 432
461200 - - 136 - - 226 - - 343 - - 432

Stopier ochrony IP40 (od strony ptyty przedniej), IP55 w wykonaniu specjalnym — S1

>
o
<
>
>
=




WYMIARY MECHANICZNE

OU tACZNIKI DO MONTAZU W OBUDOWIE

195

! @
@)
. D, D, A B © E F G H | K
grupa typ tacznika p m 0 o
A0 4G 10 38 43 36 48 6 9,6 32 4 - - -
4G 16 57 43 48 65 6 135 35 3 - - -
Al 4G 25 57 43 48 65 6 135 35 3 - - -
4G 40 80 53 72 90 8 18 40 5 - - -
A2 4G 63, 80 80 53 72 90 8 18 40 5 - - -
4G 100 120 53 104 132 10 29 50 6 - - -
4G 200 120 53 104 132 10 29 50 6 145 20 10,6
4G 400 120 5,3 104 132 10 29 50 6 170 45 13
A3 4G 630 120 53 104 132 10 29 50 6 190 T4 17,5
4G 800 120 53 104 132 10 29 50 6 260 50 17,6
4G 1200 120 53 104 132 10 29 50 6 260 80 17,5
) L (w zaleznosci od liczby elementéw tagczeniowych)
grupa typ tacznika
1 2 3 4 5 6 1 8 9 10 1 12
A0 4G 10 33 46,5 56 65,5 75 85 94,5 104 113,5 123 133 142,5
A 4G 16 46,5 60 73,5 87,5 101 1145 | 1285 143 156 169,5 183 196,5
4G 25 46,5 60 73,5 87,5 101 1145 | 1285 143 156 169,5 183 196,5
4G 40 56,5 74,5 92,5 1106 | 1285 | 1465 | 1645 182,56 | 2005 | 2185 | 2365 | 2545
A2 4G 63, 80 56,5 74,5 92,5 1106 | 12856 | 1465 | 1645 182,56 | 2005 | 2185 | 2365 | 2545
4G 100 17 107 136 166 196 226 284 314 343 373 402 432
4G 200 77 107 136 166 196 226 284 314 343 373 402 432
4G 400 - 107 - 166 - 226 - 314 - 373 - 432
A3 4G 630 - - 136 - - 226 - - 343 - - 432
4G 800 - 107 - 166 - 226 - 314 - 373 - 432
4G 1200 - - 136 - - 226 - - 343 - - 432

Stopier ochrony IP40 (od strony ptyty przedniej), IP55 w wykonaniu specjalnym — S1

ALV IINAM
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196 WYMIARY MONTAZOWE

PK tACZNIKI W OBUDOWIE Z TWORZYWA SZTUCZNEGO O STOPNIU OCHRONY IP 55

Gwint P wg PN-70/E-02502 Rozstaw otwordw

) - / . 5 mocujacych
- S ‘ L) T
| I ‘
== ay
L. . <
[
<——J Aﬁ
M L R e 9
D A1 A2 A3 B M N R Gwint L (w zalgznosu oc;i liczby
Grupa Typ facznika P elementow faczeniowych)
o il 0 1 2 3 4
A0 4G 10 43 55 38 54 64 13 25 19 11 555 | 555 75 75
A 4G 16 43 75 75 75 85 19 34 25 16 17 77 104 104
4G 25 4,3 75 75 75 85 19 34 25 16 7 77 104 104
A2 4G 40 53 109 9 107 120 29 45 32 21 95 95 132 132
4G 63, 4G 80 53 109 9 107 120 29 45 32 21 95 95 132 132

PK tACZNIKI W OBUDOWIE Z TWORZYWA SZTUCZNEGO O STOPNIU OCHRONY IP 65

Rozstaw otwordw mocujacych

Gwint

N Gwint

>
o
<
>
>
=

D A B A1 A2 M N P Gwint L (w zaleznosci od liczby

Grupa Typ facznika elementow faczeniowych)
o i i 1lub2 3lub4

A0 ‘ 4G10 4,5 64 75 50 64 14 28 19 M20 60 81,5




WYKONANIA SPECJALNE 197

S1tACZNIK Z USZCZELNIONYM WAELKIEM /STOPIEN OCHRONY IP 55/

grupa A0, A1, A2 wykonanie U, OU
Réznica pomiedzy wykonaniem standardowym a specjalnym polega na zastosowaniu pierscienia uszczelniajacego na watku napedo-
wym, ktéry gwarantuje uzyskanie szczelnosci obudowy IP 55,

S5 tACZNIKZ ZAMKIEM CYLINDRYCZNYM

grupa A1, A2 wykonanie U
Blokada potozen wg zamoéwienia.

= 7-6mm

Dy D, D; A B B, © E F H P

Grupa
0

A1 5 14 21,5 48 65 98 6 95 26 48 25
A2 6 16 21,5 72 90 122 8 95 31 60 32
Grupa L (w zaleznosci od liczby elementdw tagczeniowych)

1 2 3 4 5 6 1 8 9 10 1 12
Al 72,5 86 99,5 113,5 127 140,5 1645 169 182 195,6 209 2225
A2 82,5 100,5 118,5 136,5 154,5 172,5 190,5 208,5 226,5 244.5 262,5 280,5
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108 S6 tACZNIK Z BLOKADA ZA POMOCA KtODEK (1-3)

grupa A0, A1, A2 wykonanie U. PK
Dla grupy AO blokada dostepna jest tylko w pozycji 0

.\ Mozliwos¢ blokady
- - . \ w kazdym pofozeniu
' ! i ' przy kacie 60°

D | ‘ dla grupy A1 i A2

A2 44 @=8 | 1+565mm

Grupa P D, G
o B 1T 2 35 - J2+5mm
—> Al 35 @=7 |1+5mm
b

S7 tACZNIK ZE SPRZEGLEM DRZWIOWYM

grupa A1, A2 wykonanie OU
tacznik montowany na tylnej $cianie obudowy /szafy/. Pokretto z ptyta przednia znajduje sie na pokrywie lub drzwiach. Watek moze
by¢ przedtuzony i uszczelniony.

q

S8 tACZNIK ZE SPRZEGLEM DRZWIOWYM Z BLOKADA DRZWI

grupa A1, A2 wykonanie OU
Cechy jak dla S7 z tym, ze otwarcie drzwi moze nastgpi¢ np. w pofozeniu zerowym.

L

s

—1

<C

)

@)

L

a

)

<

=

<

.

e

> D A B © E F N* L (w zaleznosci od liczby elementow taczeniowych)

= Grupa

I 1| 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9 |10 1|12

A0 4 48 65 6 13,6 | 16,6 54 | 46,5 60 | 735 | 875 | 101 [1145|1285| 143 | 156 [169,6 | 183 | 196,5
Al 5 12 90 8 18 17 60 | 56,5 | 745 | 955 [ 1106|1285 | 146,5|164,5| 182,56 | 200,6 | 218,5 | 236,5 | 264,5




S9 tACZNIK DO MOCOWANIA W OTWORZE @30,5 199
(W PULPITY STEROWNICZE ZE STANDARDOWYMI OTWORAMI)

grupa A0 wykonanie U

N, /-5mm

9—’
—y 10

N 4
|23 L

S10 tACZNIK DO MOCOWANIA W OTWORZE @30,5

grupa A0 wykonanie U
(Jak dla S9), kluczyk spefnia funkcje pokretta. Zamykanie w potozeniach 3, 6, 9, 12 /jak na zegarze/. Wyjecie kluczyka mozliwe jest
w tych samych potozeniach.

N 7-bmm

235
@
\\\HH\HHSHHHHHHI
@38

S11 tACZNIK DO MOCOWANIA W OTWORZE @22,5 (PULPITY STEROWNICZE)

grupa A0 wykonanie U

N 7-bmm .
%
e
im & |
2 g el ~ 1
SO T
= 1
\IE§_
T 235
N
23 L

=
<
N
)
=
>
=
=
(92)
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o
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200 S12 tACZNIK DO MOCOWANIA W OTWORZE @22,5 (JAK DLA S11)

grupa A0 wykonanie U
Klucz spetnia funkcje pokretta. Zamykanie i wyjecie klucza w potozeniach jak dla S10 .

N 1-5mm
°
)
-9 .
§ . N |
0 H ~ 1
E 1
\ 22,5
g
30 L
L (w zaleznosci od liczby elementéw taczeniowych)
Wykonanie:
S9, 510, S11, 12 1 2 8 4 5 6 7 8 9 10 11 12
47 56,5 66 75,5 85 95 104,5 114 123,56 133 143 152,5

S15 tACZNIK Z LAMPKA SYGNALIZACYJNA

grupa A0,AT,A2 wykonanie U, OU, PK¥*)
*) stopien ochrony IP 52
(Kolor standardowy — czerwony; 220 V).

,+, 7<,,7 [ I A - —

D D

==l o ' d
A D, D, D,

Grupa

0 g @ 2
A0 35 5 14 9
Al 48 5 14 9
A2 72 6 16 9

L
z
—
<
el
O
L
o
%
<
z
<
z
@)
X
>=
=




S18 LtACZNIK DO MONTAZU NA SZYNIE WG 35 DIN EN 50022 o0

grupa A0, A1, A2 wykonanie U

I
‘ G F]
A B © D E F G
Grupa
il
A0 48 30 21 35 5 10,5 26,5
Al 65 48,5 21 35 9 15 34,5
A2 90 48,5 21 35 9 15 41,5

S19 tACZNIK Z OSLtONA ZABEZPIECZAJACA (DO DWOCH PAKIETOW)
grupa A1, A2 wykonanie U, OU

Ochrona zaciskow przed dotknieciem.

H7—5mm
; -
© b, ©
o T I
\ D,
\
i |
A K El P
L
D, D, A E P K M N L
Grupa
o 2] 0
Al 5 14 48 9,5 25 51 78 36 69
A2 6 16 72 9,5 32 58 99 53 78
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APARATURA
LACZENIOWA

S21 ROZLACZNIK GEOWNY WG IEC 204 | VDE 0113
grupa A1, A2, A3 wykonanie U

Czarne pokretto, ptyta przednia i tabliczka wskaznikowa, oznaczenia biafte. Ostona zabezpieczajaca jak w S19. Zamek blokujacy. Bloka-
da wg zamowienia.

S22 ROZLACZNIK AWARYJNY | JEDNOCZESNIE GEOWNY (DO DWOCH PAKIETOW)
grupa A1, A2, A3 wykonanie U

Czerwone pokretto, zétte tfo tabliczki wskaznikowej, oznaczenia czarne. Osfona zabezpieczajgca jak w S19. Zamek blokujacy. Blokada
wg zamowienia.

o 7-5mm

[ £ p
A E
S
K 29 I 30

o
D; D, Ds A B, B, B K M N L E H
Grupa
o o o
Al 5 14 21,5 48 65 98 25 51 78 36 95 9,6 48
A2 6 16 21,5 72 90 122 32 58 99 53 104 9,6 60
A3 6 18 21,5 104 132 168 46,5 88 132 78 137 10 85

S24 ROZLACZNIK AWARYJNY WG IEC 204 | VDE 0113
grupa A1, A2 wykonanie U, OU
Czerwone pokretto, zotte tfo tabliczki wskaZznikowej, oznaczenia czarne.

Réznica pomiedzy wykonaniem standardowym, a specjalnym polega na zréznicowaniu koloru pokretta i tabliczki (pokretto czerwone,
tabliczka zétta, napisy czarne).




smart thinking -

S$25 ROZLACZNIK AWARYJNY | JEDNOCZESNIE GEOWNY (DO DWOCH PAKIETOW) 003

grupa A1, A2 wykonanie U, OU
Pokretto czerwone, ptyta przednia zétta, standardowo blokada w pozycji 0.
Mozliwoé¢ blokady w kazdym potozeniu przy kacie 60 stopni. W zamowieniu nalezy okresli¢ potozenie, w ktérym ma by¢ blokada.

K 1-5mm D

D«':
u
L P
G D+ D, Ds A B P K M N L
rupa
& o o 2} i i
Al 5 14 7 48 65 35 51 78 36 69
A2 6 16 8 72 90 44 58 99 ‘ 53 78

S29 tACZNIK DO MOCOWANIA W OTWORZE @22,5 Z PLYTA PRZEDNIA /W PULPITY STEROWNICZE/

grupa A0 wykonanie U
Kluczyk spetnia funkcje pokretta. Zamykanie w potozeniach 3, 6, 9, 12 /jak na zegarze/. Wyjecie kluczyka mozliwe jest w tych samych
potozeniach.

S30 tACZNIK DO MOCOWANIA W OTWORZE @30,5 Z PLYTA PRZEDNIA /W PULPITY STEROWNICZE/

grupa A0 wykonanie U

Kluczyk spetnia funkcje pokretta. Zamykanie w pofozeniach 3, 6, 9, 12 /jak na zegarze/. Wyjecie kluczyka mozliwe jest w tych samych
potozeniach.

Istnieje réwniez mozliwosé¢ wyjecia kluczyka w kazdym potozeniu.

- 0,5-5mm

Re)

_____ - - - - — - — - 1=

Q

o
N
24,6 L

=
<
N
@)
Grupa S29 S30 =
>
A 22,5 30,5 =
B 11,25 15,25 >
w
e
Liczba elementéw taczeniowych 1 2 8 4 5 6 7 8 8 10 11 12 m
L 29 38,6 48 57,6 67 7 86,5 96 1056 | 115 125 134 g
=
P
m
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APARATURA

LACZENIOWA

WYBOR LACZNIKOW SILNIKOWYCH

Trwato$¢ faczeniowa stykow jest uzalezniona od warunkow obcigzenia. W kategorii uzytkowania AC-1, gdzie prady

zafgczania i wyfaczania sa jednakowei rowne pradowi znamionowemu, trwafosé tagczeniowa tacznikdw do wielkosci

4G 63 osigga jeden milion taczen. Przy ciezszych warunkach pracy zmniejsza sie trwato$¢ faczeniowa. Przedstawio-

ny diagram stuzy do orientacyjnego wyboru tacznikéw silnikowych w zaleznosci od napiecia, mocy silnika, ilosci

taczen na godzine i kategorii uzytkowania.

AC-1
80 —
N E— ——
40 N — ——
w30 N\ — ac
oZ N T~
n N 20 1 To—
o9 | Yaq
= O] 10 i
4 L Ny
53 —
' AN
|(B Z 5 | N\
w 4 T \
r N |
8o 2 ' N\
1
<< 2 L
ad 1 N
1 i \\
> > > :
1
o o o I
Q& 2 3 i
03— 0,5 0,6 L 1
1
1
04+ | : 15
0,5+ T !
o6+ 1T ; 2
1
i 3
1
4
5
6
7
T~
10 2
o
< F b4
T s 10+ RN
:: 10 :: T \ 46\ 20 %
+ s e I s o
:: 15 + \\ \ 30 g:'
10+ 20 + 46 T~~~ =
20 + ~ ) \\ >
1 + 50
15 wl 30 Y 7fm%=_ 60 %
204+ 4+ 40T SN 70 =
N~ S 4G 80
40 + 50 + ~ 8, 2
3050 1 60 T 125 <§(
1 60 + T
40 T T 150 Z
so+ 1004 175 N
601100 1120+ 200

Przykfad zastosowania diagramu:
Nalezy dobrac tacznik krzywkowy do bezposredniego faczenia i hamowania przeciwpradem silnika klatkowego o
mocy 7 kW, 380 V przy 30 taczeniach na godzine;

1.
2.
3.

Kategoria uzytkowania AC-4.

Nalezy odszuka¢ na diagramie ilo$¢ taczen: 30 na godzine /w gdérnej czesci diagramu/.

Od znalezionego punktu nalezy pociggnac¢ linie pozioma od punktu przeciecia z odpowiednig kategorig uzytkowania
(AC-4).

Na dolnej czesci diagramu na skali odpowiedniego napiecia nalezy odszuka¢ moc silnika (7 kW, 380 V) i pociagna¢
linie pozioma w prawo.

Od punktu przeciecia gérnej linii poziomej z linig kategorii obcigzenia (AC-4) nalezy pociggna¢ prostopadta linie w
dot.

Punkt przeciecia z dolng linig pozioma ,S" lezy w polu poszukiwanego typu tacznika (4G 40).



FORMULARZ ZAMOWIENIA
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87-100 Torun, ul. Gdariska nr 4a lok. C4
BIURO SPRZEDAZY APARATURY £ACZNIKOWEJ

Zamawiajacy:

Telefony: 48 (56) 61 91 150 Adres:
Fax: 48 (56) 61 91 295 Tel:
e-mail: apator@apator.com.pl :
http:/www.apator.com.pl Fax: e-mail:
Dane Rodzaj Rodzaj i barwa Kat obrotu pokretia Wykonania
techniczne montazu pokretta lub raczki |:| 30° |:| 45° specjalne
AO/A1/AZ/A3  AD/AT/A2
1 1
Ue.ooooviiiniinnnn, V~ m 1112 2 5 8 2 S S17
— 1 4 7 3
Ue .................. V= I |:| ] X 85 518
czarna 8 56
YUUTTUTITTTII A z 5 S6 519
— czerwona |:| []e0 []ec° g7 521
llose AO/A1/A2/A3 AD/AT/AZ/A3
sztuk . ) S8 se2
89 S24
=
A s10| |se5
e A S11 529
czarna [] [ ]o0® s12| |s30
D B| AD/A1/AZ/AS
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