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Rys.1Schemat wewnetrzny
i podtqczenie przekaznika

Budowa

Przekazniki umieszczone sg w
obudowie z tworzywa sztucznego o
klasie palnosci VO. Obudowa
przystosowana jest do montazu na
szynie DIN 35mm. Na powierzchni
czofowej wyprowadzone sq dwa
przetqczniki typu Dip Switch oraz
pokretto potencjometru. Pierwszy
przetqcznik (rys.2 poz.3) stuzy do
wybrania jednego z o$miu zakreséw
czasowych. Precyzyjnej nastawy
czasu w wybranym zakresie,
dokonuje sie pokrettem
potencjometru. Drugi z
przetgcznikéw (rys.2 poz.5) stuzy do
wybrania funkcji czasowej,
realizowanej przez przekaznik. Do
wyboru jest 8 funkcji. Na powierzchni
czofowej wyprowadzone sq takze
dwie diody swiecqce LED. Dioda
zielona, oznaczona jako U (rys.2
poz.1), sygnalizuje wtqgczenie
napiecia zasilania przekaznika.
Dioda czerwona, oznaczona jako R
(rys.2 poz. 2), sygnalizuje stan
przekaznika wyj$ciowego.
Elementem wykonawczym jest
przekaznik o jednym styku

)

o U=24-240Vac/dc

UWAGA:

Celem zapewnienia poprawnej pracy
weijscia sterujacego B1, przy
napieciu statym, konieczne

jest zachowanie polaryzacji napiecia
jak na Rys.1
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Rys.2 Budowa przekaznikéw

RTx-410

Przekaznik czasowy

RTx-410

Instrukcja obstugi

przetgcznym. Niektére funkcje
wykorzystujq takze pomocnicze
wejécie przekaznika, ktdre
wyprowadzone jest na zacisk BI.
Potgczenia elektryczne z
przekaznikiem realizowane sq za
pomocgq szesciu zaciskdw $rubowych
w gérnej i dolnej czesci przekaznika
(rys.2 poz. 6).

Sygnalizacja LED

Stan przekaznika wykonawczego

sygnalizowany jest poprzez

czerwongq diode LED oznaczonq jako

R(rys.2 poz.2):

eDioda zgaszona  przekaznik
wykonawczy odwzbudzony,
czas nie jest odliczany z powodu
np.. uaktywnienia funkcji STOP
lub RESET, zakonczenia cyklu
pracy itp.

eDioda swieci $wiattem ciggtym,
przekaznik wykonawczy
pobudzony, czas nie jest
odliczany z powodu
np.: uaktywnienia funkcji STOP
lub RESET, zakorczenia cyklu
pracy itp.

oKrétkie rozbtyski diody, przekaznik
wykonawczy odwzbudzony,
odliczany jest czas do jego
pobudzenia

ePrzerywane na krétko $wiecenie
diody, przekaznik wykonawczy
pobudzony, odliczany jest czas
dojego odwzbudzenia.

Weijscie sterujace

Weijécie to wyprowadzone jest na
zacisk B1 i aktywuje sie przez zwarcie
z zaciskiem A1, tak jak to zaznaczono
linig przerywang na schemacie
podtqczen przekaznika. Wejscie
sterujgce B1 posiada  znaczng
rezystancjq wejsciowg(ok. 500 k Q,
wiec jedli styk S charakteryzuje sie
minimalnym prgdem, dla ktérego jest
on w stanie skutecznie podaé
napiecie na B1, to dla zwiekszenia
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skutecznosci uktadu, pomiedzy
zaciski B1 oraz A2 mozna wiqgczyé
dodatkowe obcigzenie, ktére
spowoduje przeptyw pradu o
wymaganej wartosci po zamknieciu
styku S (Rd na schemacie podiqczen
przekaznika). Pomiedzy zaciski B1 i
A2 mozna takze wiqczyé jakiekolwiek
inne obcigzenie, do ktérego styk S
powinien podaé napigcie
(réwnoczeénie ze zwarciem zaciskéw
A1iB1). Nalezy jednak pamietaé by
nie powodowato to obnizenia
napiecia na zacisku B1 (po zwarciu
S), ponizej 0,9 napiecia na zacisku
Al

Dziatanie

Przekaznik rozpoczyna realizacje
zadanej funkcji po podaniu napigcia
zasilania. Wytqgczenie napigcia
zasilania w dowolnej chwili powoduje
powrét do stanu z przed zatgczenia
napiecia oraz gotowo$c do ponownej
pracy po czasie 0,1s. Rys.]
przedstawia stan stykdéw
wykonawczych przekaznika przy
braku napiecia zasilajgcego.
Pobudzenie przekaznika, oznacza
zwarcie zaciskéw 15-18.

Funkcje czasowe

Wyboru funkcji czasowej dokonuje
sie przefqcznikiem typu Dip Switch
oznaczonym jako Tryb/Mode.
Przekaznik RTx-410 posiada zestyk
sterujgcy. W przypadku niektérych
funkcji wykorzystanie zestyku
sterujgcego nie jest obligatoryjne i
wtedy dla okreslonej nastawy
dostepne sq dwie opcje danej funkgiji
np. funkcja A- opéznione wytqczenie
lub jesli wykorzysta sie zestyk
sterujgcy funkcja As-opéznione
wylqgczenie z funkcjq stop. Przyjeto
zasade, ze jednoliterowa nazwa
funkcji oznacza nie wykorzystywanie
w niej zestyku sterujgcego.

Ponizej przedstawiono opis funkcji w
uktadzie symbol / nazwa / nastawa /
diagram / opis. Opisy na diagramach
oznaczajq odpowiednio: U-napigcie
zasilania, S-zestyk sterujgcy (stan
wysoki-zestyk B1 zwarty z Al), T-
nastawiony czas, R-stan przekaznika
wykonawczego (stan wysoki

przekaznik pobudzony), LED
$wiecenie czerwonej diody LED
oznaczonejjakoR.

A - opodznione

R _\EI:
zalgczenie Ty P
T Mode |« =
U
R _
LED R_

Rozpoczecie odmierzania
nastawionego czasu nastepuje po
zalqczeniv napiecia zasilania. Po
jego odmierzeniu nastepuje
pobudzenie przekaznika
wykonawczego. Stan taki trwa do
momentu wytgczenia napiecia
zasilania.
B - zatqczenie na

nastawiony czas -k
Modde NI
Mode
T w El:
V]
R
LED R

Pobudzenie przekaznika
wykonawczego nastepuje
bezposrednio po podaniu napigcia
zasilania. Réwnoczesénie rozpoczyna
sie¢ odmierzanie nastawionego czasu
T. Po jego odmierzeniu nastepuje
odwzbudzenie przekaznika
wykonawczego.

C - praca cykliczna

(opéznione zatgczanie)

Tryb ::ljl
Mode
wili—
T T T T
U
R
LED R

Odmierzanie czasu T rozpoczyna sie
po zatgczeniu napiecia zasilania U.
Po odmierzeniu tego czasu nastepuje
pobudzenie przekaznika
wykonawczego oraz ponowne
rozpoczecie odmierzania czasu T. Po
odmierzeniu tego czasu nastepuje
powrdt przekaznika do stanu
poczqgtkowego i rozpoczyna sie
nastepny cykl. Dziatanie przekaznika

trwa do momentu wytqczenia
napiegcia zasilania.

D - praca cykliczna
(zatgczanie na nastawiony

czas) . |
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wili—
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Wraz z zafqczeniem napiecia U
nastepuje pobudzenie przekaznika
wykonawczego i rozpoczecie
odmierzania czasu T. Po odmierzeniu
czasu T przekaznik wykonawczy
zostaje odwzbudzony i rozpoczyna
sie ponowne odmierzanie czasu T. Po
odmierzeniu tego czasu rozpoczyna
sie nastepny cykl dziatania
przekaznika. Cykle sq powtarzane az
do wytqczenia napiecia zasilania.

As - opodznione zatqczenie
z funkcjq zatrzymania
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Y =
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s

Dziatanie jest takie samo jak dla
funkeji A, z tym Ze na czas zwarcia
zacisku B1 z A1l nastepuje
przerwanie odmierzania czasu T
(T1+4T2=T).

Bs - zalqczenie na nastawiony
czas z funkcjq zatrzymania
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Dziatanie jest takie samo jak dla funkcii B,
ztym Ze na czas zwarcia zacisku BT z A1

nastepuje przerwanie odmierzania czasu
T(T1+4T2=T).



Cs - praca cykliczna
z funkcjq zatrzymania
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Dziatanie jest takie samo jak dla
funkcji C, z tym Ze na czas zwarcia
zacisku B1 z A1l nastepuje
przerwanie odmierzania czasu T

(T14T72=T).
Ds - praca cykliczna z funkejq
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Dziatanie jest takie samo jak dla
funkcji D, z tym Ze na czas zwarcia
zacisku B1 z ATl nastepuje
przerwanie odmierzania czasu T

(T1+T2=T).

Ar - opéinione zatgczenie
z funkcjag RESET - =
ryb
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Dziatanie jest takie samo jok dla
funkeji A, z tym ze zwarcie zacisku B1
z Al powoduije przejscie przekaznika
do stanu poczgtkowego, a ponowne
odmierzanie czasu rozpoczyna sig po

rozwarciu BTiAT
Br - zalgczenie na nastawiony

czas z funkcjg RESET =1
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Dziatanie jest takie samo jak dla
funkcji B, z tym ze zwarcie zacisku B 1
z A1 powoduije przejscie przekaznika
do stanu poczgtkowego, a ponowne
odmierzanie czasu rozpoczyna sig po
rozwarciu zaciskéwB1iAT.
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Po zwarciu B1 z A1 odmierzany jest
czas T, a nastepnie pobudzony
zostaje przekaznik wykonawczy. Z
kolei po rozwarciu zaciskéw B1 i Al
ponownie odmierzany jest czas T i
przekaznik wykonawczy zostaje
odwzbudzony. Jezeli w trakcie
odmierzania czasu wejécie sterujqce
zmienia swdj stan, to odmierzanie
czasu zostaje przerwane i przekaznik
wykonawczy pozostaje bez zmian.

Pc - zalgczenie na nastawiony
czas aktywowane wejsciem
sterujacym

Mode | -
T T st
U
S
R
LED R

Po zwarciu zacisku B1 z A1, nastepuje
pobudzenie przekaznika
wykonawczego oraz rozpoczecie
odmierzania czasu T. Po odmierzeniu
czasu T przekaznik wykonawczy
zostaje odwzbudzony. W trakcie
odmierzania czasu T wejicie sterujgce
jest zablokowane.

Dane Techniczne

Funkcje czasowe
Wybér przetqcznikiem Dip Switch

RTx-410: A, B, C, D, As, Bs, Cs, Ds, Ar,
Br, ABc, Pc

Zakresy czasowe

Wybdr trzysekcyjnym przetgcznikiem
Dip Switch

(0,01-0,1s)*; 0,1-1s.; 1-10s; 10-100s; 1-
10min; 10-100min; 1-10h; 10-100h

Rozrzut
1% +10ms

Uchyb
5% (w odniesieniu do koficowej wartosci

zakresu) £20ms

Czas regeneracji
100ms

Wyijscia przekaznikowe
o 1 przekaznik przetqczny
o Zdolnodci fgczeniowe przekaznikéw
wykonawczych:
Zatgczanie lub trwale: 5A
Wytqczanie:
5A (220V AC, cosp=0,4)
0,TA (220V DC, L/R=40ms)
o Trwato$é tgczeniowa: 10° cykli

e Trwato$é¢ mechaniczna: 2x10” cykli

Wejscie sterujace

sterowanie zestykiem

Zasilanie

e Pomocnicze napigcie zasilania Vx:
24-240V AC/DC

e Tolerancja napigcia: 0,8-1,1Vx

e  Pobér mocy: <2,5VA

Zgodnosé z normami

i dyrektywami

PN-EN 61812-1 (IEC 61812-1 1996)
Dyrektywa EMC Unii Europeiskiej
89/336/EEC

Dyrektywa Niskonapigciowa Unii
Europeiskiej 73/23/EEC



Odlegtosci izolacyjne
Zgodnie z PN-EN 618121 p.3.9.2

Kompatybilnosé
Elektromagnetyczna (EMC)
Emisja

Zaktécenia wypromieniowane

i zaktécenia przewodzone

EN 55022: 2000 klasa A

Odpornosé

Wytadowanie elektrostatyczne ESD:
EN 61000-4-2; poziom 2

Pole elekiromagnetyczne

o czestotliwosci radiowe:

EN 61000-4-3; poziom 3

Szybkozmienne zaktécenia przejiciowe:

EN 61000-4-4; poziom 3
Udary: EN 61000-4-5; poziom 3

Izolacja elekiryczna

Préba wytrzymatoéci napigciem
statycznym:

miedzy obwodami: 2kV, 50Hz, 1 min
przerwy stykowej: 1kV, 50Hz, 1min
Pomiar rezystancii izolacji: >1T00MQ
Préba wytrzymatoéci napigciem
udarowym:

miedzy obwodami: 5 kV, 1,2us/50us

Wymiary przekaznikéw
RTx-4xx

Wytrzymatos¢ mechaniczna
Préba wibracyjna

Klasa ostrosci 1

Podczas transportu

10 do 60Hz, 1g

Udary

Klasa ostrosci 1

Udary wielokrotne 10gn

Maksymalna czestosé tqczen
360/h-dla I=5A, U=250VAC,

obcigzenie rezystancyjne

Napiecie przetgczania do stanu
spoczynku
>0,1Un

Minimalny impuls sterowniczy
<50ms

Pozycja pracy
dowolna

Obudowa
Przystosowana do montazu

zatrzaskowego na szynie 35mm

(DIN EN 50022)

Zaciski

Srubowe M3 z ochrong przewodu.

Maksymalny przekréj przewodéw:
drut:2,5mm’

linka: 2,5mm’

Waga
70,2 kg

Warunki srodowiskowe

e  Stopien ochrony:

- Obudowa: 1p40

- Zaciski: IP20

e Temperatura pracy:
25°C++60°C

e Temperatura przechowywania:
-30°C ++70°C

e  Wilgotnosé wzgledna:

Brak kondensacii lub tworzenia sie lodu
i szronu 95% przy 40°C

*Doktadnosé nastawy i rozrzut mogq
by¢ wieksze niz podano w danych
technicznych. Zaleca sie nastawienie

doswiadczalne.
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